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1 Seguranca

1.1.1 Adverténcia de Alta Tensao

AADVERTENCIA

A tensdo do conversor de frequéncia é perigosa sempre
que estiver conectado a rede elétrica. A instalacdo
incorreta do motor ou do conversor de frequéncia pode
causar danos ao equipamento, ferimentos graves ou até
morte. Portanto, é importante atender a conformidade as
instru¢des de seguranca deste manual bem como as

normas e regulamentagao de seguranga, nacionais e locais.

1.1.2 Instrucdes de Seguranca

CUIDADO

Antes de usar fungbes que afetem direta ou indiretamente
a seguranca pessoal (por ex., Parada Segura, Fire Mode ou
outras fungbes que forcam o motor a parar ou que tentam
manté-lo funcionando), uma anélise de riscos e um teste
do sistema abrangentes devem ser executados. Os testes
de sistema devem incluir testes de modos de falhas
relacionados com a sinalizagdo de controle (sinais
analégicos e digitais e comunicagéo serial).

OBSERVACAO!

Antes de usar Fire Mode, entre em contato com a Danfoss

. Certifique-se de que o conversor de frequéncia
estd aterrado corretamente.

. Nao remova conexdes de rede elétrica, conexdes
do motor ou outras conexdes elétricas enquanto
o conversor de frequéncia estiver conectado a
energia.

. Proteja os usudrios contra os perigos da tensdo
de alimentacao.

. Proteja o motor contra sobrecargas em confor-
midade com as normas nacionais e locais.

. As corrente de fuga para o terra excedem 3,5 mA.

. A tecla [OFF] ndo é um interruptor de seguranca.
Ela ndo desconecta o conversor de frequéncia da
rede elétrica.

1.1.3 Versao do Software e Aprovacoes:

Versao do Software
Guia de Programacéo
VLT® Micro Drive FC 51
Série FC 51

Cec‘usc ,}{%

Este Guia de Programacdo pode ser utilizado para
todos os drives de frequéncia VLT® Micro Drive FC
51 com versédo de software 2.6X.

O numero da versao de software pode ser lido em
15-43 Versdo de software.

1.1.4 Adverténcia Geral

AADVERTENCIA

Adverténcia

Tocar nas partes elétricas pode até causar morte - mesmo
depois que o equipamento tenha sido desconectado da
rede elétrica.

Certifique-se também de que as outras entradas de tensao
foram desconectadas, (conexdo do circuito intermediario
CO).

Cuidado, pois pode haver alta tensao presente no
barramento CC, mesmo quando os LEDs estiverem
apagados.

Antes de tocar em qualquer peca potencialmente
energizada do conversor de frequéncia, aguarde pelo
menos 4 minutos para todos os tamanhos.

Um tempo menor somente sera permitido, se estiver
especificado na plaqueta de identificagdo da unidade em
questao.
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ACUIDADO|

Corrente de Fuga

A corrente de fuga para o terra do conversor de frequéncia
excede 3,5 mA. De acordo com a norma IEC 61800-5-1,
uma conexao reforcada ao Ponto de Aterramento de
Protegdo deve ser garantida por meio de um cabo de
cobre de pelo menos 10 mm? ou um cabo PE adicional
com a mesma secao transversal dos cabos da fiacdo
elétrica e com terminagdo separada.

Dispositivo de Corrente Residual

Este produto pode originar uma corrente CC no condutor
de protegdo. Onde for utilizado um dispositivo de corrente
residual (RCD-residual current device), apenas um RCD do
Tipo B (c/retardo temporal) deve ser usado do lado da
alimentagdo deste produto. Ver também as Danfoss Notas
do Aplicativo sobre RCD, MN,90,GX.YY.

O aterramento de protegdo do conversor de frequéncia e o
uso de RCDs sempre deverdao obedecer as normas
nacionais e locais.

ACUIDADO|

A protecdo contra sobrecarga do motor é possivel
definindo 7-90 Proteg¢éo Térmica do Motor para o valor
desarme por ETR. Para o mercado Norte Americano: As
fungées ETR proporcionam prote¢ao classe 20 de
sobrecarga do motor, em conformidade com a NEC.

AADVERTENCIA

Instalagdo em altitudes elevadas:
Para altitudes superiores a 2 km, entre em contacto com a
Danfoss com relagao a PELV.

1.1.5 Rede Elétrica IT

ACUIDADO|

Rede Elétrica IT

Instalagdo em uma fonte de rede elétrica isolada, ou seja,
rede elétrica IT.

Méx. tensdo de alimentagdo permitida, quando conectado
a rede de alimentagédo: 440 V.

Como um opcional, a Danfoss oferece filtros de linha para
melhorar o desempenho de harménicas.

1.1.6 Evite dar Partidas acidentais

Enquanto o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica, pode-se dar partida/parar o motor utilizando
comandos digitais, comandos de barramento, referéncias
ou através do Painel de Controle Local.

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica sempre que houver necessidade de
precaucdes de seguranca pessoal para evitar
partida acidental de qualquer motor.

. Para evitar partidas acidentais, acione sempre a
tecla [OFF] antes de fazer alteragdes nos
parametros.

1.1.7 Instrucdes para Descarte

O equipamento que contiver componentes
elétricos ndo pode ser descartado junto com o
lixo doméstico.

Deve ser coletado separadamente, junto com o

lixo elétrico e lixo eletrénico, em conformidade

com a legislacéo local e atual em vigor.

1.1.8 Antes de Comecar o Servico de
Manutencao

1. Desconecte o FC 51 da rede de alimentacao (e da
fonte de alimentacdo CC externa, caso exista).

2. Aguarde 4 minutos (M1, M2 e M3) e 15 minutos
(M4 e M5), para a descarga do barramento CC.

3. Desconecte os terminais do barramento CC e os
terminais do freio (se existirem)

4, Remova o cabo do motor

4 MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss
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2 Introducao

2.1.1 Identificacdo do FC

Em seguida, hd um exemplo de adesivo da plaqueta de
identificacdo do conversor de frequéncia. Esse adesivo esta
localizado no topo de cada conversor de frequéncia e
mostra as classificagcdes, o numero de série, o nimero do
catdlogo de adverténcias e outros dados relevantes de
cada unidade. Ver Tabela 2.1 para obter mais detalhes,
como ler o String do cédigo do tipo.

® Mioro Drive

_ﬂ www.danfoss.com £
T/C: FC-081PK3782E20H3XXCXOX8X0X
P/N: 132F0002 §/N: 0000006416 ﬁ
ll' |m 1A »
OUT: 3x0-Vin

2.2A
CHASSIS | IP20 Temp. 40°C/104°F

« C
IIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

c@u Lieted 76X1E134261 Ind. Comt: £,

CAUTION:

SEE MANUAL / VOIR MANUEL

WMQO NOT TOUCH UNTIL

4 MIN. AFTER DISCONNECTION
A CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

llustragéo 2.1 Este exemplo exibe um adesivo de identificacao.
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2.1.2 Cédigo de Tipo

1 234

8 9 101112 13 1415

16 17 1819 20 21 2223 24 2526 27

FC-051/P

H XX XSXXX

130BA589.10

Descricdo Pos. Escolha possivel
Grupo de produto 1-3 Conversor de frequéncia ajustaveis
Série e tipo do produto 4-6 Micro Drive
Poténcia 7-10 0,18 - 7,5 kW
Tenséo de rede 11-12 S2: Monofésico 200 - 240 V CA
T 2: Trifésico 200 - 240 V CA
T 4: Trifasico 380 - 480 V CA
Gabinete metalico 13-15 IP20/Chassi
Filtro de RFI 16-17 HX: Sem filtro RFI
H1: Filtro de RFI classe A1/B
H3:Filtro RFI A1/B (comprimento do cabo reduzido*)
Freio 18 B: Circuito de frenagem incluso (a partir de 1,5 kW)
X: Circuito de frenagem ndo incluso
Display 19 X: Sem Painel de Controle Local
N: Painel de Controle Local Numérico (LCP)
P: Painel de Controle Local Numérico (LCP) com Potenciémetro
Revestimento de PCB 20 C: Com revestimento de PCB
X. Sem revestimento de PCB
Opcional de rede elétrica 21 X: Sem opcional de rede elétrica
Adaptacdo A 22 X: Sem adaptacdo
Adaptacdo B 23 X: Sem adaptacdo
Release de software 24-27 SXXX: Ultima versao - software standard

Tabela 2.1 Descrigao do Cédigo de Tipo
*Ver VLT® Micro Drive FC 51 Guia de Design, MGO2K1YY
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2.1.3 Adverténcias e Aprovagoes
Simbolos utilizados neste Guia de Programacao.

Simbolos
Os simbolos a seguir sdo usados neste manual.

AADVERTENCIA

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se nao
for prevenida, pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

ACUIDADO|

Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se ndo
for evitada, podera resultar em ferimentos leves ou
moderados. Também podem ser usadas para alertar contra
préticas inseguras.

CUIDADO

Indica uma situagdo que pode resultar em acidentes que
causam danos somente a equipamentos ou a propriedade.

2.1.4 Abreviacdes e Normas

Abreviagées Termos Unidades SI Unidades I-P
a Aceleragao m/s? pés/s2
AWG American wire gauge
Auto Tune Ajuste Automatico do Motor
°C Celsius
| Corrente A Amp
ILim Lim. d Corrente
Rede elétrica IT Alimentagao de rede elétr~ica com ponto em estrela no
transformador em flutuagdo para o terra
Joule Energia J=Nm pé-lb, Btu
°F Fahrenheit
FC Conversor de frequéncia
f Frequéncia Hz Hz
kHz kiloHertz kHz kHz
LCP Painel de Controle Local
mA Miliampére
ms Milissegundo
min Minuto
MCT Motion Control Tool
M-TYPE Dependente do Tipo de Motor
Nm Newton metro pol-lbs
IMN Corrente nominal do motor
fun Frequéncia nominal do motor
PmnN Poténcia nominal do motor
UmN Tensdo nominal do motor
PELV Tensao Extra Baixa Protetiva
Watt Poténcia W Btu/h, hp
Pascal Presséo Pa = N/m? psi, psf, pés de agua
linv Corrente de Saida Nominal do Inversor
RPM Rotagdes Por Minuto
SR Relativo a Poténcia
T Temperatura C F
t Tempo S s,h
Tum Limite de torque
u Tenséo \ Vv

Tabela 2.2 Tabela de Abreviagdes e Normas
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3 Programacao

3.1 Como programar

3.1.1 Programacao com o Software de Configuracdao do MCT-10

O conversor de frequéncia pode ser programado de um PC
através da porta de comunicacdo RS485 instalando o o C.ﬁ a]
Software de Configuracdo do MCT-10. Fed WU~

Status chk Main
Menu
Menu

130BA467.10

O pedido desse software pode ser feito usando o nimero \j
de cédigo 130B1000 ou fazendo download do Web site da W ‘OK‘
Danfoss: www.danfoss.com, Business Area: Motion Controls. s Q\/\

® © ®

llustracdo 3.2 LCP 11 sem Potenciémetro

Ver o manual MG10RXYY.

3.1.2 Programando com o LCP 11 ou LCP

12 O display:

Informacdes diferentes podem ser lidas no display.
O LCP esté dividido em quatro grupos funcionais:

1. Display numérico. Nuamero do Setup mostra o setup ativo e o editar setup.

5 Tecla Menu. Caso 0 mesmo setup atue tanto como setup ativo e como
setup de edicdo, somente esse setup é mostrado

3. Teclas de Navegagao. (configuracdo de fabrica).

4 Teclas de operacdo e luzes indicadoras (LEDs). Quando o setup ativo e o setup de edicdo forem

diferentes, ambos os nimeros sdo exibidos no display
(Setup 12). O ndmero piscando indica o setup de edicéo.

L]

1 Setup 1 n n

23 900,

Status Qulck Main

2 Menu Selup 1 S
U. U He

130BA468.10

130BA465.10

\\\ Sta!us chk Main
(OK‘ M lenu Menu
3 W \ é’ 1. T
Aarm @ - llustracao 3.3 Exibindo o Setup
4 &)
llustragéo 3.1 LCP 12 com Potenciémetro Os digitos pequenos na esquerda representam o niimero

do parémetro selecionado.

L |
23 50.0.

Status ~ Quick  Main

Menu Menu
Menu

- e

130BA461.10

llustragéo 3.4 Indicando Nimero do Parametro Selecionado.

Os numeros grandes no centro do display exibem o valor
do parametro selecionado.

8 MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss
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[ ]
93-50.0..

Status Quick  Main

Menu Menu
Menu
L —_— T~

llustragao 3.5 Indicando Valor do Parametro Selecionado.

130BA463.10

O lado direito do display exibe a unidade do parametro
selecionado. Essa unidade pode ser Hz, A, V, kW, HP, %, s
ou RPM.

L |
a3 §0.0.
Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
—_— .

llustragéo 3.6 Indicando Unidade do Parametro Selecionado.

130BA462.10

Sentido do Motor é mostrada no canto inferior esquerdo
do display - indicada por uma pequena seta indicando o
sentido horério ou anti-horério.

[ |
re3 50.0.
Status Quick Main

Menu Menu
Menu
L —_— T~

llustragéo 3.7 Indicando Sentido do Motor

130BA460.10

Utilize a tecla [MENU] para selecionar um dos seguintes
menus

Status Menu:

O Menu de Status esta em Modo Leitura ou em Modo
Manual Ligado. Em Readout Mode (Modo Leitura) o valor
parametro selecionado no momento é exibido no display.

Em modo Manual Ligado, a referéncia do LCP local é
exibida.

Quick Menu (Menu Répido):

Exibe os parametros do Quick Menu e suas programacoes.
Parametros no Quick Menu podem ser selecionados e
editados a partir daqui. A maioria das aplicagdes podem
ser executadas programando-se os parametros dos Quick
Menus (Menus Réapidos).

Main Menu (Menu Principal):
Exibe os parametros do Main Menu e suas programacoes.

Todos os parametros podem ser acessados e editados aqui.

Luzes Indicadoras:
. LED Verde: O conversor de frequéncia esta ligado.

o LED Amarelo: Indica que ha uma adverténcia.
Veja a secao Resolugdo de problemas

o LED Vermelho piscando: Indica que ha um
alarme. Veja a secdo Resolugédo de problemas

Teclas de navegagéo:

[Back] (Voltar): Para retornar a etapa ou camada anterior,
na estrutura de navegacao.

Setas [A] [¥]: Para navegar entre grupos do parametro,
parametros e dentro dos parametros.

[OK]: Para selecionar um parametro e para confirmar as
modificagdes nas programacgdes de parametros.

Teclas de Operagao:

Uma luz amarela acima das teclas de operacgao indica a
tecla ativa.

[Hand on] (Manual Ligado): Da partida no motor e permite
controlar o conversor de frequéncia por meio do LCP.
[Off/Reset] (Desligar/Reset): O motor para, exceto se estiver
em modo alarme. Nesse caso o motor sera reinicializado
(reset).

[Auto on]:(Automético ligado): O conversor de frequéncia é
controlado por meio dos terminais de controle ou da
comunicagao serial.

[Potencidmetro] (LCP12): O potenciémetro funciona de
duas maneiras diferentes dependendo do modo em que o
conversor de frequéncia estiver funcionando.

Em Auto Mode (Modo Automatico) o potencidmetro
funciona como uma entrada analdgica programavel
adicional.

Em Hand on Mode (Modo Manual Ligado) o potencidmetro
controla referéncia local.

3.2 Menu de Status

Apds a energizacdo o Menu de Status fica ativo. Pressione
a tecla [Menu] para alternar entre os Status, Quick Menu
(Menu Rapido) e Main Menu (Menu Principal).

As setas [A] e [¥] alternam entre as escolhas de cada
menu.

O display indica 0 modo de status com uma pequena seta
sobre "Status".

L |

ve3 50.0.

Menu Menu
Menu
e

llustragéo 3.8 Indicando o modo Status

130BA466.10
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3.3 Menu Rapido

O Quick Menu permite o acesso facil aos parametros mais
frequentemente utilizados.

1. Para entrar no Menu Répido, pressione a tecla
[Menu] até o indicador no display ficar
posicionado sobre Menu Rdpido.

2. Utilize [4] e [Y] para selecionar QM1 ou QM2, em
seguida, aperte [OK].

3. Use [A] e [Y] para navegar pelos parametros no
Quick Menu.

4. Pressione [OK] para selecionar um parametro.

5. Use [4] e [¥] para modificar o valor de

programacédo do parametro.
6. Pressione [OK] para aceitar a modificacao.

7. Para sair, pressione [Back] duas vezes para entrar
em Status, ou entao pressione [Menu] uma vez
para entrar no Main Menu.

[ ]
7 500,

Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
—_— T/~

llustragéo 3.9 Indicando o Modo Menu Répido

130BA464.10

3.4 Main Menu (Menu Principal)

O Main Menu da acesso a todos os parametros.

Para entrar no Menu Principal, pressione a tecla
[Menu] até o indicador do display ficar
posicionado sobre Menu Principal.

Use [A] e [¥] para navegar pelos grupos de
parametros.

Pressione [OK] para selecionar um grupo do
parametro.

Use [4] e [¥] para navegar pelos parametros no
grupo especifico.

Pressione [OK] para selecionar o parametro.

Use [4] e [¥] para programar ou modificar o valor
de um parametro.

Pressione [OK] para aceitar o valor.

Para sair pressione [Back] duas vezes para entrar
em Quick Menu, ou entdo pressione [Menu] uma
vez para entrar em Status.

L]

723 50.0.

L~ =™='" o=
Status  Quick Main

Menu  Menu
—_— T

130BA459.10

llustragéo 3.10 Indicando o Modo Menu Principal
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4 Descricoes de Parametros

4.1 Grupo do Parametro 0: Operacao/Display

411 0-1* Tratamento de Setup

Option: Funcao:

Parametros definidos pelo usuario e as entradas externas
diversas (por ex., barramento, LCP, entradas analdgicas/
digitais, feedback etc.) controlam a funcionalidade do
conversor de frequéncia.

Para atender as necessidades das diferentes
configuragdes padrao em varias partes do

mundo, 0-03 Defini¢bes Regionais, esta
implementado no conversor de frequéncia. A
configuracdo selecionada influi na configuracdo

padrdo da frequéncia nominal do motor. Um conjunto completo de todos os parametros que
[01*]Interna- | Define o padrdo de 1-23 Frequéncia do Motor, controlam o conversor de frequéncia é chamado de setup.
cional para 50 Hz, mostra 1-20 Poténcia do Motor em O conversor de frequéncia contém 2 setups, Setup 1 e
KW. Setup 2.
1 |us Define o padrao de 1-23 Frequéncia do Motor, Além disso, um conjunto fixo de configuracdes de fabrica

para 60 Hz, mostra 7-20 Poténcia do Motor em pode ser coplado para um ou mais setups.

HP.

OBSERVACAO! Algumas das vantagens de ter mais de um setup no

Este parametro ndo pode ser alterado conversor de frequéncia sdo

enquanto o motor estiver em funcio- o Operar o motor em um setup (Setup Ativo)
namento. enquanto atualiza parametros em um outro setup
(Editar Setup)

0-04 Status Operacional na Energizacao (Modo Manual) .
. Conectar diversos motores (um de cada vez) ao

Option: Funcdo: conversor de frequéncia. Dados do motor para
Este parametro controla se o conversor de varios motores podem ser inseridos em setups
frequéncia deve ou ndo dar a partida no motor diferentes.

ao liga-lo novamente depois de um X . -
; . Alterar rapidamente as configuracdes do
desligamento no modo Manual.

OBSERVACAO' conversor de frequéncia e/ou do motor enquanto
) 0 motor estiver em funcionamento (por ex.
Se o LCP com potenciémetro estiver tempo de rampa ou referéncias predefinidas) via
instalado, a referéncia é definida de barramento ou entradas digitais.
acordo com o valor real do
potenciometro. O Setup Ativo pode ser programado como Setup Mdltiplo,
[0] |Retomar | O Conversor de frequéncia inicia no mesmo onde o setup ativo é selecionado através da entrada de
Status Manual ou Desligado que estava quando um terminal de entrada digital e/ou através da control
foi desligado. word do bus.

A referéncia local é armazenada e utilizada

depois da energizacéo. OBSERVACAO!
[1] * | Parada O Conversor de frequéncia liga no Status Off L . .

O Setup de Fdbrica nao pode ser utilizado como Setup
Ativo.

Forcada, (Desligado), significando que o motor é parado
Ref=Ant depois da energizagao.
A referéncia local é armazenada e utilizada

depois da energizacao. 0-10 Setup Ativo

[2] [Parada O Conversor de frequéncia liga no Estado Off Option: Funcao:
Forcada, (Desligado), significando que o motor é parado O Setup Ativo controla o motor.
Ref=0 depois da energizacao. Alternacées entre setups somente podem
A referéncia local é definida para 0. Desse acontecer quando

modo, o motor ndo comegard a funcionar antes . L
. o motor foi parado por inércia

da referéncia local ter sido aumentada.

OR

. 0s setups entre os quais ocorrera a
alternagao, estiverem vinculados

MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss 11
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0-10 Setup Ativo 0-31 Escala Minima de Leitura Personalizada

Option: Funcao: Range: Funcao:
entre si (consulte 0-12 Setups 0,00 *| [0,00 - E possivel criar uma leitura personalizada
Vinculados). 9999,00 ] relacionada a frequéncia de saida da

Ao alterar entre setups que ndo estiverem unidade. O valor inserido em 0-31 Escala

vinculados, a alteracdo nao ocorrerd antes do Min. de Leitura Personalizada sera

motor parar por inércia. mostrado em 0 Hz. A leitura pode ser

OBSERVACAOI mostrada no display do LCP quando em

i X Modo Status ou pode ser lida em 16-09
O motor somente serd considerado

L Leitura Personalizada
parado quando parar por inércia.

(11| Setup 1 Setup 1 est atvo
[2] | Setup 2 Setup 2 est4 ativo. Range: Funcao:
[9] [ Setup Selecione o setup ativo através de uma 100,0¢| [0,00 — E possivel criar uma leitura personalizada
Multiplo | entrada digital e/ou de um barramento, 9999,00] relacionada a frequéncia de saida da
consulte 5-1* Entradas Digitais, selecéo [23]. unidade. O valor inserido em 0-32 Escala
X mdxima de leitura personalizada sera
mostrado na frequéncia programada em
Option: Funcéo: 4-14 Limite superior de velocidade do motor.
Editar Setup serve para atualizar parametros no A leitura pode ser mostrada no display do
conversor de frequéncia a partir do LCP ou do LCP quando em Modo Status ou pode ser
barramento. Pode ser idéntico ou diferente do lida em 16-09 Leitura Personalizada.
Setup Ativo.

Todos os setups podem ser editados durante a
operacdo, independente do setup ativo.

[1]1%]Setup 1 Atualizar parametros em Setup 1.

[2] Setup 2 Atualizar os parametros em Setup 2.

[9] Setup Atualizar parametros no setup selecionado

Ativo como Setup Ativo (consulte 0-10 Setup Ativo).

0-12 Este Setup é Dependente De

Option: Funcao:

O vinculo assegurara a sincronizacdo dos
valores de parametro “nao alteraveis durante
a operacao”, viabilizando passar de um setup
ao outro, durante a operagao.

Se os setups nédo estiverem vinculados, uma
alternacdo entre eles nao sera possivel
enquanto o motor estiver em funcio-
namento. Neste caso, a alteracdo ndo
ocorrera até que o motor seja parado por
inércia.

[0] Néao Deixa os parametros inalterados dos dois
vinculados | setups e ndo podem ser alterados enquanto
o motor estiver em funcionamento.

[1]*[Setups Copia os valores de parametros "nao
Vinculados | alteraveis durante a operacdo" para o Editar
Setup atualmente selecionado.

OBSERVACAO!

Este parametro ndo pode ser alterado
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.
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4.1.2 0-4* LCP

O conversor de frequéncia pode operar nos trés modos
seguintes: Hand (Manual), Off (Desligado) e Auto
(Automatico).

Hand (Manual): O conversor de frequéncia é operado
localmente e ndo permite nenhum controle remoto. Ao
ativar Hand (Manual) é emitido um sinal de partida.

OFF: O conversor de frequéncia para com uma rampa de
parada normal. Quando Off estiver selecionado, o
conversor de frequéncia somente podera dar partida
pressionando Hand (Manual) ou Auto (Automatico), no
LCP.

Automdtico: No modo Automatico, o conversor de
frequéncia pode ser controlado remotamente (barramento/
digital).

0-40 Tecla HAND ON (Manual Ligado) LCP

Option: Funcao:

[0] Desabilitado | A tecla Hand-on (Manual ligado) ndo tem
funcéo.

[11*|Ativo A tecla Hand (Manual ligado) esta

operacional.

0-41 Tecla [Off / Reset] no LCP

Option: Funcao:

[0] Desativar Off/Reset Tecla Off/Reset (Desligar/Reset) nao

tem fungao.

[1 ] * | Ativar Off/Reset Sinal de parada e reset de qualquer

falha.

[2] Ativar somente Reset | Somente Reset. A funcao de parada
(Off) esta desativada.

0-42 Tecla [Auto on] do LCP

Option: Funcao:

[0] Desabilitado [ A tecla Auto-on (Automatico ligado) esta sem
funcao.

[11*[Ativo A tecla Auto-on (Automatico Ligado) esta
operacional.

4.1.3 0-5* Copiar/Salvar

0-50 LCP Cépia

Option: Funcao:

O LCP destacavel do conversor de
frequéncia pode ser utilizado para
armazenar setups, logo, para transferir
dados ao mover definicdes de parametros
de um conversor de frequéncia para outro.

OBSERVACAO!

A c6bpia do LCP pode ser ativada
apenas a partir do LCP e SOMENTE
quando o motor for parado por
inércia.

[1] | Todos para o Copiar todos os setups do conversor de
LCP frequéncia para o LCP.

[2] | Todos do LCP

Copiar todos os setups do LCP para o
conversor de frequéncia.

[3] | Tamanho
independente do | tamanho do motor do LCP para o

Copiar dados ndo dependentes do

LCP conversor de frequéncia.

0-51 Cépia do Setup

Option: Funcao:

Utilize esta funcdo para copiar o contetddo de
um setup para o Editar Setup.

Para possibilitar a cépia de um setup, garanta
que

. o motor foi parado por inércia
- 0-10 Setup Ativo, Setup Ativo, esta

definido para Setup 1 [1] ou Setup 2
[2]

OBSERVACAO!

O teclado/banco de dados parametro
estdao bloqueados durante o tempo que
Copia de Setup estiver em execugao.

[0]*[Sem Copia | A funcdo Copia ndo estd ativa

[1] Copiar do | Copiar do Setup 1 para editar o setup
Setup 1

[2] Copiar do

selecionado em 0-11 Editar Setup.

Copiar do Setup 2 para editar o setup

Setup 2 selecionado em 0-11 Editar Setup.

[9] Copiar do | Copiar de Configuracdes de Fabrica para
Setup de | editar o setup selecionado em 0-17 Editar
Fabrica Setup.
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4.1.4 0-6* Senha

0-60 Senha do Menu Principal

Range: Funcao:

Utilize a senha para protecao conta alteragdes
acidentais de parametros sensiveis, p.ex., 0s
parametros do motor.

0*| [0-999] [ Digite a senha para acessar o Menu Principal por
meio da tecla [Main Menul]. Selecione o nimero
que deve permitir alterar outros valores do

parametro. 0 significa que nao ha senha.

OBSERVACAO!

Uma senha tem efeito no LCP - ndo na comunicagdo do
barramento.

OBSERVACAO!

Pressionar os botdes [MENU], [OK] e para baixo desblo-
queara a senha. Assim entrara automaticamente a tela de
edicdo de parametro no Quick Menu (Menu Répido) ou
Main Menu (Menu Principal).

0-61 Acesso ao Menu Principal/ Quick Menu sem Senha

Option: Funcéo:

[0] * | Acesso total Selecione Acesso total [0] para
desabilitar a senha em. 0-60 Senha do
Menu (Principal).

[1]1 | LCP: Somente Selecione Somente leitura [1] para
Leitura bloquear edicdo nao autorizada dos
parametros do Menu Principal/Quick
menu.

[2] [ LCP: Sem Acesso [ Selecione Sem acesso [2] para bloquear
a exibicdo e edicdo ndo autorizada dos
parametros do Quick Menu/ Menu

Principal.
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4.2 Grupo do Parametro 1: Carga/Motor

1-00 Modo Configuragao

Option: Funcao:

Utilize este parametro para selecionar o
principio de controle da aplicagdo a ser usado
quando uma Referéncia Remota estiver ativa.

OBSERVACAO!

A alteragdo deste parametro resetara
3-00 Faixa de Referéncia, 3-02 Referéncia
Minima e 3-03 Referéncia Mdxima para
seus valores padrao.

OBSERVACAO!

Este parametro nao pode ser ajustado
enquanto o motor estiver em funcio-

1-05 Configuragdo do Hand Mode (Modo manual)

Option: Funcéo:

definido para Malha fechada de Processo
[3]. O parametro é utilizado para
determinar o tratamento da referéncia ou
do setpoint ao alterar do Auto Mode
(Modo Automatico) para Hand Mode
(Modo Manual) no LCP.

[0] [ Malha Aberta No Hand Mode (Modo manual), o drive
Veloc. sempre funciona na configuracao de

Malha Aberta independentemente da
definicdo em 7-00 Modo Configuragdo. O
potenciémetro local (se estiver instalado)
ou a Seta para cima/baixo determina a
frequéncia de saida limitada pelo Limite
Superior/Inferior da Velocidade do Motor
(4-14 Limite Superior da Velocidade do
Motor e 4-12 Limite Inferior da Velocidade

namento.
[0 1] * | Malha Para controle normal de velocidade
Aberta (Referéncias).
Veloc.
[3] Malha Ativa o controle de processo em malha

Fechada de | fechada. Ver o grupo do parametro 7-3*
Processo Controle de Processo Pl, para obter
informacgdes detalhadas sobre o controlador-

'
‘ E

1-01 Principio de Controle do Motor

Option: Funcéo:

[0]

u/f E utilizado para motores conectados em paralelo
e/ou em aplicagbes de motor especiais. As configu-
racoes de U/f sdo definidas em 1-55 U/f Caracteristica
-U e 1-56 U/f Caracteristica -F.

OBSERVACAO!

Quando o controle U/f estiver em funcio-
namento, as compensagbes de carga e de
deslizamento nao estao incluidas.

do Motor).
[2] | Conforme a Se 1-00, Modo Configuragdo, estiver
* definicao em definido para Malha Aberta [1], a fungao é
1-00 Modo como estd descrita acima.
Configuragao. Se 1-00 Modo Configuragdo estiver

definido para Malha Fechada do Processo
[3], ao alterar do modo Automatico para o
modo Manual, resultard em uma alteracdo
do setpoint através do potenciémetro
local ou da Seta para cima/baixo. A
alteracao é limitada pela Referéncia
Max/Min (3-02 Referéncia Minima e 3-03
Referéncia Mdximay).

(=

VVC+ [ Modo de funcionamento normal, inclusive com as

compensacdes de carga e de deslizamento.

1-03 Caracteristicas de Torque

Option: Funcao:

Com mais caracteristicas de torque é
possivel funcionar com baixo consumo
de energia, assim como em aplicagdes
de torque alto.

[0]*[Torque A saida do eixo do motor fornece torque
Constante constante, sob controle de velocidade
variavel.
[2] Otimizagao Esta fungao otimiza automaticamente o

Automatica de | consumo de energia, em aplicacdes de
Energia bombas centrifugas e ventiladores. Ver

14-41 Magnetizag¢do Minima do AEO.

1-05 Configuragdo do Hand Mode (Modo manual)

Option: Funcéo:

4.2.1 1-2* Dados do Motor

Insira os dados corretos da plaqueta de identificacdo do
motor (poténcia, tenséo, frequéncia, corrente e velocidade).
Executar AMT, consulte 7-29 Ajuste Automdtico do Motor
(AMT).

As configuragdes de fabrica para os dados avancados do
motor, grupo do parametro 1-3* Adv. Os Dados do Motor,
sdo calculados automaticamente.

OBSERVACAO!

Os parametros do grupo do parametro 7-2* Dados do
Motor ndo podem ser ajustados enquanto o motor estiver
em funcionamento.

1-20 Poténcia do Motor [kWI/[HP] (Pmn)

Option: Funcao:

Insira a poténcia do motor especificada
na plaqueta de identificacdo.

Dois tamanhos abaixo, um tamanho
acima da especificacao VLT nominal.

[11 [0,09 kW/0,12 HP

Este parametro é importante somente

quando 7-00 Modo Configuragdo estiver

[2] [0,12 kW/0,16 HP
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1-20 Poténcia do Motor [kW]/[HP] (Pm.n) 1-29 Ajuste Automatico do Motor (AMT)

Option: Funcao: Option: Funcao:

3] [0,18kW/025 HP OBSERVACAO!

[4] | 0,25 kw/0,33 HP Este parametro nao pode ser alterado
[5] |0,37kwW/0,50 HP enquanto o motor estiver em funcio-
[6] | 0,55 kw/0,75 HP namento.

[71 ]0,75 kW/1,00 HP
[8] | 1,10 kw/1,50 HP certifique-se de que o motor esta
[9] |1,50 kW/2,00 HP em repouso

[10]] 2,20 kW/3,00 HP
[11]] 3,00 kW/4,00 HP

[12]] 3,70 kW/5,00 HP 3. Aplicar sinal de partida
[13] | 4,00 kW/5,40 HP - Via LCP: Pressione [Hand On]

[14]| 5,50 KW/7.50 HP - Ou em modo Remoto Ligado:

[15]] 7,50 kwW/10,0 HP

[16] [ 11,00 kW/15,00 HP
[17]1] 15,00 kwW/20,00 HP
[18]] 18,50 kwW/25,00 HP
[19] ] 22,00 kW/29,50 HP

1. Pare o conversor de frequéncia -

2. Escolha [2] Ativar AMT

Aplicar sinal de partida no terminal
18

[0] * | Off A funcao AMT esta desativada.
(Desligado)

[2] | Ativar AMT A funcao AMT entra em funcionamento.

[201 | 30,00 kW/40,'(-)O HP OBSERV AC AO'
OBSERVACA()' Para obter o ajuste ideal do conversor
A alteragdo deste parametro afeta os parametros 7-22 de frequéncia, execute o AMT em um
Tensdo do Motor, 1-25 Frequéncia do Motor, 1-30 Resisténcia motor frio.

do Estator, 1-33 Reatdncia de Fuga do Estator e1-35
Reaténcia Principal.

4.2.2 1-3* DadosAvang¢ Dados do Motor

1-22 Tenséo do motor (U mn) Ajuste os dados avancados do motor utilizando um dos

Range: Funcéo: métodos a seguir:
230/400 V| [50 - 999 V1| Insira a tensdo do motor especificada 1.
na plaqueta de identificacdo.

Execute a AMT em motor frio. O conversor de
frequéncia mede o valor do motor.

1-23 Frequéncia do Motor (f mn) 2. Insira o valor de X1, manualmente. O valor pode

Range: Funcio: ser obtido com o fornecedor do motor.
50 Hz* | [20-400 Hz] | Insira a frequéncia do motor, especificada 3. Utilize a configuracdo padrédo Rs, X1, e X2. O
na plaqueta de identificagdo do motor. conversor de frequéncia estabelece a definicdo
com base nos dados da plaqueta de identificacao
Range: Funcao:
Dependente do M- [0,01 - 100,00 | Insira o valor da corrente OBSERVACAOI
“type Al do motor, especificada na Esses parametros ndo podem ser alterados enquanto o
plaqueta de identificacao. motor estiver em funcionamento.

1-25 Velocidade Nominal do Motor (n m.n)

. s P 1-30 =
Range: Funcao: I R X, % i
Dependente do M- [100 - 9.999 | Insira a velocidade O g

[=3

-type* RPM] nominal do motor, especi- i 2

ficada na plaqueta de |

identificacdo. ! Uy

) e | Ris Xh R1
1-29 Ajuste Automatico do Motor (AMT) | bras
Option: Funcao: !
Use o AMT para otimizar o desempenho do (‘) °

motor.
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1-30 Resisténcia do Estator (Rs) 1-55 Caracteristicas U/f - U

Range:

Funcao:

motor*

Depende dos dados do

[Ohm] | Definir o valor da resisténcia

do estator.

1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1)

Range:

Funcao:

U/f que corresponda ao motor. Os pontos de
frequéncia sao definidos em 7-56 Caracte-
risticas U/f - F.

1-56 Caracteristicas U/f - F

Range: Funcéo:
Depende dos dados do [Ohm] | Programar a reatancia parasita Range: Funcao:
motor* do estator do motor. Este parametro é um parametro de matriz
[0-5] e é funcional somente quando 7-01
Principio de Controle do Motor estiver definido

Range: Funcaéo: para U/f [0].
Depende dos dados do [Ohm] | Programe a reatancia 0,0 [0,0 - Insira os pontos de frequéncia para tracar
motor* principal do motor Hz* 1000,0 manualmente uma caracteristica U/f que

Hz] corresponda ao motor. A tensao em cada

4.2.3 1-5* Prog Indep Carga

Este grupo de pardmetro permite programar as configu-
racées do motor independente da carga.

1-50 Magnetizagcdo do Motor em Velocidade Zero

ponto é definida em 7-55 Caracteristicas U/f -
U.

Crie uma caracteristica U/f com base em seis
tensoes e frequéncias definiveis, veja figura
abaixo.

Simplifique as caracteristicas U/f interpolando

Range: Funcio: 2 ou mais pontos (tensdes e frequéncias),
Este parametro permite diferentes cargas respectivamente, que sao programados
térmicas no motor quando estiver lguas.
funcionando em baixa velocidade. Tensdo do motor 1308A186.10

Par 1-55 [x]
100 %* | [0 - 300%] | Insira uma porcentagem da corrente de
magnetizacdo nominal. Se a definicdo for e
X i i 1554 ————— — — — — —
muito baixa, o torque no eixo do motor 155(3 ] m — — | :
podera ser reduzido. | | |
1-55[2] | | :
1-52 Velocidade Minima de Magnetizagdo Normal [Hz] 1-55[1] : : |
1-55[0]
. 25 | | [
Range: Funcao: 1-56 156  1-56  1-56 1-56  1-56
— A - 0 1 2 3 4 5
Utilize este parametro junto com 7-50, o m 2 3 “ o ] i
Freqliéncia de Saida
Magnetizacdo do Motor com Velocidade Zero. Par 1-56 [x]
0,0 Hz*| [0,0 - Programe a frequéncia necessaria para a llustragdo 4.1 Caracteristicas U/f
10,0 Hz] corrente de magnetizacdo normal. Se a

frequéncia for definida com valor menor
OBSERVACAO!

Para 1-56 Caracteristicas U/f - F aplica-se o seguinte
[01=N]1=[2] =[3] S [4] £ [5]

que a frequéncia de escorregamento do
motor, 1-50 Magnetiza¢do do Motor com
Velocidade Zero ficara inativo.

Corrente magnét.

4.2.4 1-6* Prog Dep. Carga

100% ——-—
I
Par.1-50 ! . " "
: Par. para ajustar as configuragées do motor dependentes
! da carga.
Par.1-51 Hz » . "
130BA0A5.11 Par.1-52 RPM 1-60 Compensagao de Carga em Baixa Velocidade
Range: Funcéo:
1-55 Caracteristicas U/f - U Utilize este parametro para caracteristica U/f
Range: Funcio: de ganho étimo, quando funcionando em
- - n - baixa velocidade.
Este parametro é um pardmetro de matriz ; —
) . 100 %* | [0-199 %] | Insira o valor porcentual em relagao a carga,
[0-5] e é funcional somente quando 7-07 ; .
Lo . - uando o motor estiver em funcionamento
Principio de Controle do Motor estiver definido q ) .
em baixa velocidade.
para U/f [0]. 5 .
- = — O ponto de mudanca é calculado automati-
0,0 V¥| [0,0 - Insira a tensdo em cada ponto de frequéncia, L
. camente, baseado na poténcia do motor.
999,9 V] para tracar manualmente uma caracteristica
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Um (PAR.202)
Par.1-60

1308A046.11

Par.1-61

0% !
Ponto de Inflexdo

1-61 Compensagao de Carga em Alta Velocid

Range: Funcéo:

fsatda

Utilize este parametro para obter
compensacdo da carga 6tima, quando o
motor estiver girando em alta velocidade.

100 %* | [0 - 199

%] relagéo a carga, quando o motor estiver em

Insira o valor porcentual para compensar em

funcionamento, em velocidade alta.
O ponto de mudanga é calculado automati-

camente, baseado na poténcia do motor.

1-62 Compensagao de Escorregamento

Range: Funcao:
100 %*| [-400 - | Compensacdo para escorregamento do
399 %] motor dependente de carga.

A compensacao de escorregamento é
calculada automaticamente, com base na
velocidade nominal do motor nmn.

OBSERVACAO!

Esta fungdo esta ativa somente quando
1-00 Modo Configuragdo estiver definido
para Malha Aberta de Velocidade [0] e
quando 1-01 Principio de Controle do

Motor estiver definido para VWWC+ [1].

1-63 Tempo da Compensacao de Carga

Range: Funcéo:
0,10 s| [0,05 - Inserir a velocidade de reacgao a
5,00 s] compensacdo do escorregamento. Um valor

alto resulta em reacdo lenta enquanto que
um valor baixo, em uma reacéo rapida.

Se surgirem problemas de ressonancia de
baixa frequéncia, use uma definicdo de
tempo mais longa.

4.2.5 1-7* Ajustes da Partida

Ao considerar a necessidade de diversas fungdes de
partida em aplicacdes diferentes é possivel selecionar
diversas fungdes neste grupo do parametro.

1-71 Atraso da Partida

Range: Funcao:

O atraso da partida define o tempo desde o
momento em que é dado o comando de
partida até que o motor comeca a acelerar.
Definir atraso de partida para 0,0 s. desativa
1-72 Fungdo de Partida, quando o comando de
partira é dado.

0,0 s*| [0,0 -
10,0 s]

Insira o atraso de tempo necessario antes de
comecgar a aceleragao.

1-72 Fungdo de Partida esta ativa durante o
Tempo de atraso da partida.

1-72 Fungao de Partida

Option: Funcao:

[0] | Hold CC /Tempo | O motor é energizado com a corrente de
holding CC (2-00 Corrente de Hold CC)
durante o tempo de atraso da partida.

de Atraso

[1] Freio CC/Tempo
de Atraso

O motor é energizado com a corrente de
frenagem CC (2-01 Corrente de Freio CC)
durante o tempo de atraso da partida.

[2] * | Parada por O inversor é parado por inércia durante

inércia/Tempo o tempo de atraso da partida (inversor

de Atraso desligado).

1-73 Flying Start

Option: Funcéo:

O parametro Flying Start é utilizado para
capturar um motor girando livremente apos,
por ex., queda da rede elétrica.

OBSERVACAO!
Esta fungdo nado é adequada para
aplicagdes de icamento.

[0] * | Desabi-
litado
[1] | Ativo

Flying start ndo é necessario.

Conversor de frequéncia ativado para capturar
um motor girando livremente.

OBSERVACAO!

Quando o flying start esta ativo, 7-71
Retardo de Partida e 1-72, Fungéo de
Partida, ficam sem funcao.

4.2.6 1-8* Ajustes de Parada

Para atender a necessidade de varias fungdes de parada,
em aplicagdes diferentes, estes parametros oferecem
alguns recursos especiais de parada do motor.

1-80 Fungédo na Parada

Option: Funcao:

A funcéo selecionada na parada esta ativa nas
seguintes situacoes:

. O comando de parada é dado e a
velocidade de saida é desacelerada até
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1-80 Fungdo na Parada

Option: Funcéo:
a Velocidade Minima para Fun¢do na
Parada.
. O comando de partida é removido
(espera) e a velocidade de saida é
desacelerada até a Velocidade Minima
para Fungéo na Parada.
. E dado um comando de Freio CC, e o
tempo do freio CC expirou
. Enquanto em funcionamento e a
velocidade de saida calculada estiver
abaixo da Velocidade Minima para a
Fungéo na Parada.
[0] * | Parada | O inversor é parado por inércia.
p/inércia
[1] [Hold CC | O motor estd energizado com corrente CC. Ver
2-00 Corrente de Hold CC, para obter mais
informacoes.
1-82 Velocidade Min para Funcdo de Parada [HZ]
Range: Funcao:
0,0 Hz* | [0,0 - 20,0 Hz] | Definir a velocidade para ativar 1-80

Fung¢do na Parada.

4.2.7 1-9* Temper. do Motor

Com um monitoramento da temperatura estimada do
motor, o conversor de frequéncia é capaz de estimar a
temperatura do motor sem ter um termistor instalado.
Desta maneira, é possivel receber uma adverténcia ou um
alarme, caso a temperatura do motor exceda o limite
operacional superior.

1-90 Protegdo Térmica do Motor

Option: Funcao:

Ao utilizar o ETR (Relé Térmico Eletronico), a
temperatura do motor é calculada com base
na frequéncia, na velocidade e no tempo. A
Danfoss recomenda utilizar A funcao ETR, se

1-90 Protecdo Térmica do Motor

Option: Funcéo:

limite superior da faixa de temperatura do
motor for excedida, (consulte 7-93 Recurso
do Termistor).

[3] | Adverténcia
do ETR

Se o limite superior calculado, da faixa de
temperatura do motor, for excedido uma
adverténcia serd emitida.

[4] | Desarme por | Se 90% do limite superior calculado da faixa
ETR de temperatura do motor for excedido, um
alarme é emitido e o conversor de

frequéncia desarma.

OBSERVACAO!

Quando a fungéo ETR for selecionada o drive armazenara a
temperatura registrada durante o desligamento e essa
temperatura sera retomada na energizagdo independente
do tempo decorrido. Alterar 7-90 Protecdo Térmica do
Motor de volta para [0] Sem Protegdo resetara a
temperatura registrada.

1-93 Fonte do Termistor

Option: Funcéo:
Selecione o terminal de entrada do termistor.
[0] * [ Nenhum Nenhum termistor estd conectado.
[11 |Entrada Conecte o termistor ao terminal de entrada
anal. 53 analdgica 53.

OBSERVACAO!

A entrada analdgica 53 ndo podera ser
selecionada para outras finalidades
quando estiver selecionada como recurso
do termistor.

[6] | Entr digital | Conecte o termistor ao terminal de entrada

29 digital 29.

Enquanto esta entrada funcionar como entrada
do termistor, ela ndo respondera a funcao
selecionada em 5-13 Entrada Digital 29.
Entretanto, o valor de 5-13 Entrada Digital 29
permanece inalterado no banco de dados do
parametro enquanto a fungao estiver inativa.

nao haver um termistor instalado. Er?tr'ada T.enséo d~e Desativa'géo
OBSERVACAOI Digital/ Alimentagao de Limite
° Analégica Valores
O célculo do ETR é baseado nos dados Digital 0V <800 ohm -
do motor do grupo do pardmetro 7-2* 2,0k ohm
Dados do Motor. Analégica 0V <800 ohm -
[0] | Sem Protecao | Desativa o monitoramento da temperatura. >2,9k ohm
*
[11 | Adverténcia Um termistor conectado na entrada digital
do Termistor | ou na entrada analégica emite uma
adverténcia se o limite superior da faixa de
temperatura do motor for excedida,
(consulte 7-93, Recurso do Termistor).
[2] | Desarme por |Um termistor conectado na entrada digital
Termistor ou na entrada analégica, emite um alarme e
desarma o conversor de frequéncia se o
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4.3 Grupo de Parametros 2: Freios

4.3.1

2-** Freios

4.3.2 2-0* Frenagem CC

O proposito da fungao do freio CC é frear um motor em
rotacdo aplicando uma corrente CC no motor.

2-00 Corrente de Hold CC

OBSERVACAO!

Se Freio CC estiver ativado como fungéo inicial, o Tempo
de frenagem CC é definido pelo tempo de atraso da
partida.

2-04 Velocidade de Ativacao de Frenagem CC

Range:

Funcao:

0,0 Hz*

Hz]

[0,0 - 400,0

Defina a velocidade de ativacdo do freio
CC para ativar a corrente de frenagem

Range: Funcio: CC, definida em 2-07 Corrente de
Este parametro mantém o motor (torque de Frenagem CC, durante a desaceleragao.
hold) ou pré-aquece o motor. Quando definida para 0 a funcgao esta
O parametro ficara ativo se Hold CC foi desligada.
selecionado em 1-72 Fungdo de Partida ou em
1-80 Fungdo na Parada. 4.3.3 2-1* Fungdes do Freio
50%* | [0 - Insira um valor para a corrente de holding
100%)] como uma porcentagem da corrente nominal Use os parametros deste grupo para selecionar os
do motor definida em 7-24 Corrente do Motor, parametros de frenagem dinamica.
100% da Corrente de holding CC corres-
R 2-10 Fung Frenagem
pondente a Imn.
OBSERVA AO' Option: Funcao:
B C : Resistor de Freio:
Evite 100% de corrente por tempo demasiadamente longo, O resistor de freio limita a tensio no circuito
pois podera causar superaquecimento do motor. intermediario quando o motor atuar como um
gerador. Sem o resistor de freio, o conversor
2-01 Corrente de Freio CC de frequéncia desarmara a qualquer
Range: Funcéo: momento.
— O resistor de freio consome o excesso de
50 [0 - Programe a corrente CC necesséria para frear o . .
energia proveniente da frenagem do motor.
%* 150%] motor. U de f . frei
m conversor de frequéncia com freio, para
Ative o freio CC por meio de um dos seguintes v . ) quend 0P
modos: um motor mais rapidamente do que sem
' freio; que é utilizado em muitas aplicagoes.
1. Comando de freio CC, consulte 5-1* Requer a conexdo de resistor de freio externo.
Entradas Digitais, selegao [5] Uma alternativa para a frenagem com resistor
2. Fungdo de Acionamento CC, consulte ¢ a frenagem CA.
2-04 Velocidade de Acionamento da OBSERVACAOI
Frenagem CC O freio do resistor somente é funcional
3. Freio CC selecionado como fungéo de em conversor de frequéncia com freio
partida, consulte 1-72 Funcdo de dindmico integrado. Um resistor externo
Partida. deve ser conectado.
4. Freio CC em conjunto com Flying Frenagem CA:
Start, 1-73 Flying Start O freio CA consome o excesso de energia
criando perda de energia no motor.
2-02 Tempo de Frenagem CC E importante lembrar que um aumento na
n perda de poténcia causa aumento na
Range: Funcao:
temperatura do motor.
O tempo de frenagem CC define o periodo 0] |off Sem funcao de frenagem
durante o qual a Corrente de freio CC é . (Desligado)
licad tor.
apicada ao motor. [1] | Resistor de | Resistor de freio esta ativo.
10,0 s*| [0,0 - 60 [Defina o tempo em que a corrente de Freio
fi , defini 2-01 - " P
s] renagem CC, definida em .0 Corrente de 2] |Freio CA 0 freio CA esta ativo,
Frenagem CC, devera ser aplicada.
2-11 Resistor de Freio (ohm)
Range: Funcéo:
| 5Q0¢ [5 - 5.000 Q] | Programe o valor do resistor de freio. |
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2-16 Freio CA, Corrente Maxima 2-22 Ativando Freio Mecanico

Range: Funcao: Range: Funcao:
100,0 %*| [0,0 - 150,0 |Insira a corrente maxima permitida para Se o motor for parado utilizando a rampa, o freio
%] a frenagem CA, para evitar superaque- mecanico é ativado quando a velocidade do
cimento do motor. motor for menor que a Velocidade de Freio Ativo.
100% equivale a corrente do motor O motor é desacelerado até parar nas seguintes
definida em 1-24 Corrente do Motor. situagoes:
. Um comando de partida é removido
(espera)
Option: Funcao:

Utilize o Controle de Sobretensdo (OVC) para ¢ Um comando de parada ¢ ativado

reduzir o risco de o conversor de frequéncia . Parada rapida esta ativada (a rampa de
desarmar devido a uma sobretensdo no parada rapida é utilizada)

barramento CC causada por poténcia 0 [0 - [Selecione a velocidade do motor na qual o freio

enerativa da carga. A A e F -
9 9 Hz* | 400 mecanico é ativado durante a desaceleragao.

Uma sobretensdo ocorre, p.ex., se o tempo de X A .
" P-ex. P Hz] O freio mecanico é ativado automaticamente se o

desaceleracéo for programado com curta Ayt
conversor de frequéncia desarmar ou relatar um

duracdo, comparado com a inércia da carga
alarme.

real.

[0] * | Desabilitado | A OVC néo esta ativa/ndo é necessaria.

[1]1 | Ativado, A OVC esta funcionando a menos que um
ndo em sinal de parada esteja ativo.
parada

[2] | Ativo A OVC esta funcionando, inclusive quando

um sinal de parada esta ativo.

OBSERVACAO!

Se Freio do Resistor for selecionado em 2-10, Fung¢do de
Frenagem, a OVC néo estara ativa mesmo se estiver ativada
neste parametro.

4.3.4 2-2* Freio Mecanico

Para aplicacbes de icamento, é necessario um freio eletro-
magnético. O freio é controlado por um relé, que libera o
freio quando ativado.

O freio é acionado se o conversor de frequéncia desarmar
ou se for dado um comando de parada por inércia. Além
disso, é ativado quando a velocidade do motor é desace-
lerada abaixo da velocidade definida em 2-22 Velocidade
Ativa de Frenagem.

2-20 Corrente de Liberagdo do Freio

Range: Funcao:
0,00 A*| [0,00 - Selecione a corrente do motor na qual o
100 A] freio mecanico é liberado.

ACUIDADO

Se o tempo de atraso de partida
expirou e a corrente do motor estiver
abaixo da Corrente de liberagdo do
freio, o conversor de frequéncia
desarma.
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4.4 Grupo de parametros 3: Referéncia/
Rampas

4.4.1 3-** Referéncia / Rampas
Parametros para tratamento da referéncia, definicdo de

limitagdes e configuragdo da reagao do conversor de
frequéncia a mudancas.

4.4.2 3-0* Limites de Referéncia

Par. para configurar a unidade de medida, limites e faixas
de referéncia.

3-00 Intervalo de Referéncia

Option: Funcao:
Selecione a faixa dos sinais de referéncia e de
feedback.
[0] * | Min - As faixas de referéncia de setpoint podem ter
Max somente valores positivos.

Selecione se estiver funcionando em Malha
Fechada de Processo.

[11 |-Max até | As faixas podem ter valores positivos e negativos.
+Max Se o potenciémetro for utilizado para ajustar o
funcionamento do motor nas duas direcoes,
defina a faixa de referéncia para - Referéncia
Méxima para Referéncia Maxima pelo
PNU3-00=[1] Selecione modo manual ligado pelo
LCP. Ajuste o potenciémetro para o minimo, o
motor podera funcionar no sentido anti-horario
com velocidade maxima. Em seguida, ajuste o
potencidmetro para 0 maximo, o motor desace-
lerara para 0 e funcionara em sentido horario
com velocidade méxima.

3-02 Referéncia Minima

Range: Funcao:
0,00* | [-4999 - Insira o valor da referéncia minima.

4999] A soma de todas as referéncias internas e
externas sdo agrupadas (limitadas) ao valor
de referéncia minima, 3-02 Referéncia
Minima.

Range: Funcao:
A Referéncia Maxima é ajustavel dentro da
faixa Referéncia Minima - 4999.
50,00% [ [-4999 - Insira o valor da Referéncia Maxima.
4999] A soma de todas as referéncias internas e

externas sdo agrupadas (limitadas) ao valor
de referéncia maxima, 3-03 Referéncia

Mdxima.

443 3-1* Referéncias

Parametros para configurar as fontes de referéncia.
Selecione as referéncias predefinidas para as entradas
digitais correspondentes no grupo do parametro 5.7*
Entradas Digitais.

3-10 Referéncia Predefinida

Option: Funcao:
Cada setup de parametro contém 8
referéncias predefinidas que sdo seleciondveis
através de 3 entradas digitais ou do
barramento.
18] (171 [16] [16]
Bit2 Bit1 Bit0 Bit0
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
Tabela 4.1 Par. 5-1* Entradas Digitais
selegbes [16], [17] e [18]
[0,00] [-100,00 - | Insira as varias referéncias predefinidas
@ 100,00% | utilizando a programacao de matriz.
Normalmente, 100% = valor definido em 3-03
Referéncia Mdxima.
No entanto, existem excecdes se 3-00 Faixa de
Referéncia estiver definida para Min - Mdx, [0].
Exemplo 1:
3-02 Referéncia Minima é definida para 20 e
3-03 Referéncia Mdxima é definida para 50.
Nesse caso, 0% = 0 e 100% = 50.
Exemplo 2:
3-02 Referéncia Minima é definida para -70 e
3-03 Referéncia Mdxima é definida para 50.
Nesse caso, 0% = 0 e 100% = 70.

3-11 Veloc. de Jog [HZ]

Range: Funcao:

A velocidade de Jog é uma velocidade de
saida fixa e desconsidera a velocidade de
referéncia selecionada, consulte 5-1* Entradas
Digitais selecéo [14].

Se o motor for parado enquanto estiver no
modo jog, o sinal de jog atua como um sinal
de partida.

Remover o sinal de jog faz o motor funcionar
de acordo com a configuracédo selecionada.

5,0 [0,0 -
Hz 400,0 Hz]

Selecione a velocidade para funcionar como
velocidade de jog.
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3-12 Valor de Catch Up/Slow Down

3-15 Fonte da Referéncia 1

Range: Funcéo: Option: Funcao:

0% | [0- |A fun¢do Catch-up/Slowdown é ativada por um [21] | LCP Potenciémetro | Utilize sinais do potenciémetro do LCP

* 100%)] | comando de entrada (consulte 5-1* Entradas como referéncia, grupo do parametro
Digitais, opgoes [28]/[29]). Se o comando estiver 6-8*% LCP Potenciémetro.

ativo, o valor de Catch-up/Slowdown (em %) é

- R < o . 3-16 Fonte da Referéncia 2
adicionado a funcao de referéncia, como a seguir:

Referéncia = Referéncia + Referéncia Option: Funcao:
Ver 3-15 Fonte da Referéncia 1 para
Catchup Slowdown L
100 obter a descricdo.
Referéncia = Referéncia — Referéncia [0] |Sem Funcao N&o ha nenhum sinal de referéncia
definido.
Catchup] g{)OWdOW” [1] |Entrada anal. 53 Utilize sinais da entrada analégica 53

como referéncia.

Quando o comando de entrada estiver inativo, a

3-14 Referéncia Relativa Predefinida

. o ] [2] * [ Entrada Analdgica 60 | Utilize sinais da entrada analégica 60
referéncia retorna ao seu valor original, ou seja, .
como referéncia.
Referéncia = Referéncia + 0. P
[8] | Entr.Pulso 33 Utilize sinais da entrada de pulso

como referéncia, consulte o grupo
do parametro 5-5* Entrada de Pulso.

Range: Funcéo:
- - [11] | Referéncia do Utilize sinais do bus local como
0,00% | [-100,00 - | Defina um valor fixo em % para ser .
L. . - Barramento Local referéncia.
100,00%)] adicionado ao valor variavel definido em

3-18 Fonte de Referéncia de Escala Relativa.
A soma dos valores fixos e varidveis
(denominada Y na ilustracao a seguir) é
multiplicada pela referéncia real

Referéncia
real
resultante

Relative
Z=X+X*Y/100

130BA059.12

3-15 Fonte da Referéncia 1

Option: Funcéo: do parametro 5-5* Entrada de Pulso.
3-15 Referéncia 1 Fonte, 3-16 Referéncia [11] * [ Referéncia do Utilize sinais do bus local como
2 Fonte e 3-17 Referéncia 3 Fonte Barramento Local eEAnda,
definem até trés sinais de referéncia [21] | LCP Potencidometro | Utilize sinais do potencidmetro do
diferentes. A soma destes sinais de LCP como referéncia
referéncia define a referéncia real.

[0] |Sem funcao N3o ha nenhum sinal de referéncia 3-18 Fonte da Referéncia de Escalonamento Relativa
definido. Option: Funcéo:

[1] * | Entrada anal. 53 Utilize sinais da entrada analdgica 53 Selecione a fonte de um valor
como referéncia, consulte 6-1* Entrada variavel a ser adicionado ao valor fixo
Analégica 1. definido em 3-14 Referéncia Relativa

[2] | Entrada Analdgica | Utilize sinais da entrada analégica 60 Pré-definida.

60 como referéncia, consulte 6-2* Entrada [0] * | Sem funcao A funcao esta desabilitada.

Analdgica 2.

(8l

Entr.Pulso 33

Utilize sinais da entrada de pulso
como referéncia, consulte o par. 5-5*%
Entrada de Pulso.

(11

Referéncia do
Barramento Local

Utilize sinais do bus local como
referéncia, consulte 8-9* Feedback do
Barramento.

[21]

LCP Potenciémetro

Utilize sinais do potencidmetro do
LCP como referéncia.

3-17 Fonte da Referéncia 3

) ] “ Option: Funcao:
(denominada X na ilustracéo). Este produto
& adicionado 3 referéncia real Ver 3-15 Fonte da Referéncia 2 para
y obter a descricdo.
X+ XX 100 [0] Sem Funcéao Nao ha nenhum sinal de referéncia

definido.

(1

Entrada anal. 53

Utilize sinais da entrada analdgica
53 como referéncia.

[2]

Entrada Analdgica
60

Utilize sinais da entrada analdgica
60 como referéncia.

(8]

Entr.Pulso 33

Utilize sinais da entrada de pulso
como referéncia, consulte o grupo

[1]

Entrada anal. 53

Selecione a entrada analdgica 53
como fonte de referéncia de escala
relativa.

[2]

Entrada Analdgica
60

Selecione a entrada analdgica 60
como fonte de referéncia de escala

relativa.
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3-18 Fonte da Referéncia de Escalonamento Relativa

Option: Funcéo:

3-40 Tipo de Ramp1

Option: Funcao:

[8] | Entrada de pulso 33 | Selecione a entrada de pulso 33

como fonte de referéncia de escala

[0] * | Linear

[2] | Rampa-S | Aceleracao/desaceleracdo com jerk suavemente

Aceleragdo/desaceleracdo constante.

relativa.

4.4.4 3-4* Rampa de velocid 1

Uma rampa linear é caracterizada pela aceleracdo a uma
taxa constante, até que a velocidade de motor desejada
tenha sido alcancada. Algum overshoot pode acontecer ao
atingir a velocidade, o que pode causar jerks de velocidade
durante um tempo curto antes de estabilizar.

Uma rampa em S acelera mais suavemente, compensando
assim os jerks quando a velocidade é atingida.

Veja a figura da comparacao dos dois tipos de rampa, a
seguir.

Velocidade 130BA168.10

T — Retagédo Rampa (X —=
Rampa-S no Fing |
da Aceleragdo

Relagdo Rampa (X)
mpa-S no Final
| esaceleragdo
|
| |

Linear

Rellagé@o .
Rampa (X) n Relagdo Rampa (X)
Rampa-SAio tra co'

d esaceleracdo

Final d, |
Ageleftal | |

|e—— Tempo de
Desaceleragao (X;

|
| |
ompfnsado o |
ampa-S no Final
|
| |
| |
| I
|

|
¢ Tempo de 5 »

Aceleragdo (

Tempos de Rampa:

Aceleracao: Tempo de aceleracao de 0 até a frequéncia
nominal do motor (7-23 Frequéncia do motor).

Tempo de desaceleracao desde a frequéncia nominal do
motor (7-23 Frequéncia do motor) até 0.

Limitagdo:

Um tempo de aceleracdo muito curto pode redundar em
uma adverténcia de Limite de torque (W12) e/ou
adverténcia de Sobretensdao CC (W7). A evolucdo da rampa
é interrompida quando o conversor de frequéncia atingir o
Limite de torque do modo motor (4-16 Limite de Torque no
Modo Motor).

Tempo de desaceleracdo muito curto pode redundar em
uma adverténcia de Limite de torque (W12) e/ou
adverténcia de Sobretensdao CC (W7). A evolucdo da rampa
é interrompida quando o conversor de frequéncia atinge o
Limite de torque do modo gerador (4-17 Limite de Torque
no Modo Gerador) e/ou o limite de sobretensao CC interno.

relativa. compensado.
[11] [ Referéncia do Selecione a referéncia de bus local
Barramento Local como fonte de referéncia de escala
relativa Range: Funcéo:
[21] | LCP Potenciémetro | Selecione o potencidmetro do LCP Relacionado a [0,05 - Insira o tempo de aceleragcao
como fonte de referéncia de escala poténcia* 3600,00 s] desde 0 Hz até a frequéncia

nominal do motor (fun), definida
em 1-23 Frequéncia do Motor.
Escolha um tempo de aceleragao
garantindo que o limite de torque
ndo seja excedido, consulte 4-16
Limite de Torque no Modo Motor.

3-42 Tempo de desaceleragdao Ramp1

Range: Funcao:
Relacionado a [0,05 - Insira o tempo de desaceleragdo
poténcia* 3600,00 s] | desde a frequéncia nominal do

motor (fun), 1-23 Frequéncia do
Motor até 0 Hz.

Escolha o tempo de desaceleracéo
que nao cause sobretensdo no
inversor, devido ao funcionamento
do motor como gerador. Além
disso, o torque regenerativo nao
devera exceder o limite definido
em 4-17 Limite de Torque no Modo
Gerador.

445 3-5* Rampa2

Ver o grupo do parametro 3-4* Rampa 1 para obter a
descricdo dos tipos de rampa.

OBSERVACAO!

Ramp2 - tempos de rampa alternativos:
A alteracdo da Ramp1 para Ramp2 é feita através da
entrada digital. Ver 5-1* Entradas Digitais, sele¢ao [34].

3-50 Tipo de Ramp2

Option: Funcao:
[0] * | Linear

[2] [Rampa-S [ Aceleragédo/desaceleragao com jerk suavemente

Aceleragao/desaceleragdo constante.

compensado.

3-51 Tempo de Aceleragao da Rampa 2

Range: Funcao:

Relacionado a [0,05 -

3600,00 s]

Insira o tempo de aceleracao
poténcia* desde 0 Hz até a frequéncia
nominal do motor (fun), definida

em 1-23 Frequéncia do Motor.
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3-51 Tempo de Aceleragdo da Rampa 2

Range: Funcaéo:
Escolha um tempo de aceleragcao
garantindo que o limite de
torque ndo seja excedido,
consulte 4-16 Limite de Torque no
Modo Motor.

3-52 Tempo de Desaceleragdo da Rampa 2

Range: Funcéao:
Relacionado a [0,05 - Insira o tempo de desaceleragao
poténcia 3600,00 s] | desde a frequéncia nominal do

motor (fwn), 1-23 Frequéncia do
Motor até 0 Hz.

Escolha o tempo de desaceleracéo
que nao cause sobretensdo no
inversor, devido ao funcionamento
do motor como gerador. Além
disso, o torque regenerativo nao
devera exceder o limite definido
em 4-17 Limite de Torque no Modo
Gerador.

4.4.6 3-8* Outras Rampas

Esta secao contém parametros para as Rampas de Jog e de
Quick Stop (Parada rapida).

Com uma Rampa do Jog, pode-se acelerar e desacelerar;
enquanto que sé é possivel desacelerar com a Rampa de

Quick Stop.
3-80 Tempo de Rampa do Jog
Range: Funcéo:
Relacionado a [0,05 - Uma rampa linear aplicavel
poténcia* 3600,00 s] | quando o Jog esta ativo. Ver 5-1*

Entradas Digitais, selecao [14].
Tempo de aceleragao = tempo de
desaceleragao

O tempo de Rampa do Jog
comeca na ativagao de um sinal
de jog através de uma entrada
digital selecionada ou da porta de
comunicagao serial.

3-81 Tempo de Rampa da Parada Répida

Range: Funcao:
Relacionado a [0,05 - 3600,00 | Uma rampa linear
poténcia* s] aplicavel quando Q-stop

estiver ativo. Ver o 5-7*
Entradas Digitais, selecdo
[4].
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4.5 Grupo de Parametros 4: Limites/
Adverténcs

4.5.1 4-** Limites do Motor

Grupo do parametro para configurar limites e adverténcia.

4.5.2 4-1* Limites do Motor

Utilize estes parametros para definir a faixa de operacao da
velocidade, torque e corrente, para o motor.

4-10 Sentido de Rotagcdo do Motor

Option: Funcao:

Se os terminais 96, 97 e 98 estiverem
conectados a U, V e W, respectivamente, o
motor gira no sentido horario quando visto de
frente.

OBSERVACAO!

Nao se pode ajustar este parametro
enquanto o motor estiver em funcio-
namento

[0] | Sentido
horario

O eixo do motor gira no sentido horario. Esta
configuragdo impede que o motor funcione no
sentido anti-horario.

[11 | Sentido
anti- Esta configuracdo impede que o motor

O eixo do motor gira no sentido anti-horario.

-horario funcione no sentido horario.
[2] * | Nos dois

sentidos

Com esta configuragdo, o motor pode girar
tanto no sentido horario quanto no anti-
-horério. Entretanto, a frequéncia de saida estd
limitada a faixa: Limite Inferior da Velocidade
do Motor (4-12 Limite Interior da Velocidade do
Motor) até o Limite Superior da Velocidade do
Motor (4-14 Limite Superior da Velocidade do
Motor).

4-12 Limite Inferior da Velocidade do Motor

Range: Funcéo:
0,0 Hz*

[0,0 -
400,0 Hz]

Programe o Limite Inferior da Velocidade do
Motor correspondente a frequéncia minima
de saida do eixo do motor.

OBSERVACAO!

Como a frequéncia mfnima de safda é
um valor absoluto, ndo é possivel
desviar-se dela.

4-14 Limite Superior da Velocidade do Motor

Range: Funcéo:

OBSERVACAO!

Como a frequéncia maxima de saida
é um valor absoluto, ndo é possivel
desviar-se dela.

4-16 Limite de Torque no Modo Motor

Range: Funcao:

150 %* | [0 - 400%)] | Defina o limite de torque para operacdo do
motor.

A configuracdo ndo é automaticamente
resetada para o padrdo ao alterar as
definicdes em 7-00 Modo Configuragédo até

1-25 Carga e Motor.

4-14 Limite Superior da Velocidade do Motor

Range: Funcéo:
65,0 Hz* | [0,0 - Defina a Velocidade Mdxima do Motor
400,0 Hz] correspondente a frequéncia méaxima de

saida do eixo do motor.

4-17 Limite de Torque no Modo Gerador

Range: Funcéo:
100 %*

[0 - 400%] | Defina o limite de torque para operagao no
modo gerador.

A configuracdo ndo é automaticamente
resetada para o padrdo ao alterar as
definicbes em 7-00 Modo Configuragéo até

1-25 Carga e Motor.

4.5.3 4-4* Adverténcias Ajustaveis 2

4-40 Adverténcia de Frequéncia Baixa

Range: Funcéao:
0,00 [0,0 Hz-

Hz* Depende do

valor de 4-41
Frequéncia de

Utilize este parametro para programar
um limite inferior para a faixa de
frequéncia.

Quando a velocidade do motor cair
adverténcia alta] | abaixo desse limite, o display exibira
VELOCIDADE BAIXA. O bit de
adverténcia 10 é programado em
16-94 Ext. Status Word. O relé de saida
pode ser configurado para indicar essa
adverténcia. A luz de adverténcia do
LCP néo ilumina quando esse limite
programado do parametro é
alcancado.

4-41 Adverténcia de Frequéncia Alta

Range: Funcao:
400,0Hz*

[Depende do
valor de 4-40
Adverténcia de

Utilize este parametro para
programar um limite superior para
a faixa de frequéncia.

Frequéncia Baixa [Quando a velocidade do motor
- 400,0 Hz] exceder esse limite, o display
exibird VELOCIDADE ALTA. O bit 9
de adverténcia é programado em
16-94 Ext. Status Word. O relé de
saida pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz de

adverténcia do LCP nao ilumina
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4-41 Adverténcia de Frequéncia Alta

Range: Funcéo:

quando esse limite programado do
parametro for alcancado.

Range:

4-54 Adverténcia de Referéncia Baixa

Funcaéo:
quando esse limite programado
do parametro for alcangado.

4.5.4 4-5* Ajuste Adverténc.

Grupo do parametro contendo limites ajustaveis de
adverténcia para corrente, velocidade, referéncia e
feedback.

As adverténcias sdo exibidas no display, saida programada
ou barramento serial.

4-50 Adverténcia de Corrente Baixa

Range: Funcao:

Utilize este parametro para definir um limite
inferior para a faixa de corrente.

Se a corrente cair abaixo do limite definido,
uma adverténcia bit 8 é definida em 76-94
Ext. Status Word.

O Relé de Saida pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz de adverténcia
do LCP nao acende quando o limite definido
desse parametro é atingido.

0,00 A* [ [0,00 - Definir valor do limite inferior de corrente.

26,00 A]

4-51 Adverténcia de Corrente Alta

Range: Funcao:

Utilize este parametro para definir um limite
superior da faixa de corrente.

Se a corrente exceder o limite definido,
uma adverténcia bit 7 é definida em 76-94
Ext. Status Word.

O Relé de Saida pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz de
adverténcia do LCP nao acende quando o
limite definido desse parametro é atingido.

4-55 Adverténcia de Referéncia Alta

Range: Funcao:
4999,000% | [Depende do Use este parametro para programar
valor de 4-54 o limite superior da faixa de

26,00 A* [ [0,00 -

26,00 A]

Definir limite superior de corrente.

4-54 Adverténcia de Referéncia Baixa

Range: Funcéo:

- 4999,000*

[-4999,000-
Depende do
valor de 4-55
Referéncia de
Adverténcia Altal

Utilize este parametro para
programar um limite inferior para
a faixa de referéncia.

Quando a referéncia real cair
abaixo desse limite, o display
exibira Ref. Baixa. O bit de
adverténcia 20 é programado em
16-94 Ext. Status Word. O relé de
saida pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz de
adverténcia do LCP ndo ilumina

Referéncia de
Adverténcia
Baixa- 4999,000]

referéncia.

Quando a referéncia real exceder
este limite, o display indicara
Referéncia Alta. O bit 19 de
adverténcia é programado em
16-94 Ext. Status Word. O relé de
saida pode ser configurado para
indicar o essa adverténcia. A luz de
adverténcia do LCP ndo ilumina
quando esse limite programado do
parametro é alcancado.

4-56 Adverténcia de Feedback Baixo

Range: Funcéo:

- 4999,000% | [-4999,000- Utilize este parametro para
Depende do programar um limite inferior para
valor de 4-57 a faixa de feedback.

Adverténcia de Quando o feedback cair abaixo
Feedback Alto] desse limite, o display indicara

Feedback Baixo. O bit de
adverténcia 6 é programado em
16-94 Ext. Status Word. O relé de
saida pode ser configurado para
indicar essa adverténcia. A luz de
adverténcia do LCP ndo acende
quando esse limite programado

de parametro for alcangado.

4-57 Adverténcia de Feedback Alto

Range:

Funcao:

4999,000*

[Depende do
valor de 4-56
Adverténcia de
Feedback Baixo -
4999,000]

Utilize este parametro para
programar um limite superior para
a faixa de feedback.

Quando o feedback exceder este
limite, o display indicara Feedback
Alto. O bit de adverténcia 5 é
programado em 16-94 Ext. Status
Word. O relé de saida pode ser
configurado para indicar essa
adverténcia. A luz de adverténcia
do LCP ndo ilumina quando esse
limite programado de parametro é
alcancado.

4-58 Fungdo de Fase do Motor Ausente

Funcao:

Option:

Uma fase ausente do motor faz o torque do
motor cair. Este monitoramento pode ser
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4-58 Funcdo de Fase do Motor Ausente

Option: Funcéo:

desabilitado para propdsitos especiais (por
ex., motores pequenos funcionando no
modo U/f puro), mas como ha um risco de
superaquecimento do motor, a Danfoss
recomenda enfaticamente que a fungao
esteja On (Ligada).

Uma fase ausente do motor faz com que o
conversor de frequéncia desarme e emita

um alarme.

OBSERVACAO!

Este parametro nao pode ser alterado
enquanto o motor estiver em funcio-

namento.
[0] | Off A funcao esta desativada.
(Desligado)
[1]1 *| On A funcéo esta ativada.

4.5.5 4-6* Bypass de Velocidd

Em algumas aplicagdes pode ocorrer ressonancia mecanica.
Evite os pontos de ressonancia criando um bypass. O
conversor de frequéncia acelera através da area de bypass
passando rapidamente pelos pontos de ressonancia.

4-61 Bypass de Velocidade Desde [Hz]

Range: Funcao:
| Matriz [2] |
0,0 Hz*| [0,0 - Insira os limites inferiores ou superiores das

400,0 Hz] velocidades a serem evitadas.

Néo importa se Bypass Desde ou Bypass
Até for o limite superior ou inferior,
entretanto, a funcao Bypass de Velocidade
é desativada caso os dois parametros
forem definidos para o mesmo valor.

4-63 Bypass de Velocidade Até [Hz]

Range: Funcéo:
| Matriz [2] H

0,0 Hz*| [0,0 - 400,0 | Insira o limite superior ou inferior da
Hz] area de velocidade a ser evitada.
Certifique-se de inserir o limite oposto
ao do 4-61 Bypass de Velocidade Desde
[Hz].
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4.6 Grupo de Parametros 5: Entrada/Saida

Digital

4.6.1 5-** Entrada/Saida Digital

O conteldo abaixo descreve todas as fungdes e sinais de
comando de entrada digital.

4.6.2 5-1* Entradas Digitais

Parametros para configurar as fungbdes dos terminais de
entrada.
As entradas digitais sdo utilizadas para selecionar diversas
funcdes do conversor de frequéncia. Todas as entradas
digitais podem ser programadas para o seguinte:

[11] | Partida em Utilize para partida/parada e para reversao,
Reversao ao mesmo tempo. Sinais na partida [8] ndo
sdo permitidos ao mesmo tempo.
0 = parar, 1 = partida em reversao.
[12] | Ativ. partida Utilize no caso do eixo do motor ter de
p/adiant girar no sentido hordrio, na partida.
[13] | Ativ. partida Utilize no caso do eixo do motor ter de
reversa girar no sentido anti-horario, na partida.
[14] | Jog Utilize para ativar a velocidade de jog Ver

3-11 Velocidade de Jog.

[16]

Referéncia

Os bits de referéncia predefinida 0, 1 e 2

[0

Sem operagao

O conversor de frequéncia nao respondera
aos sinais transmitidos para o terminal.

inércia inversa

[1] [ Reset Reiniciar o conversor de frequéncia ap6s um
Desarme/Alarme. Nem todos os alarmes
podem ser reinicializados.

[2] [ Parada por Parada por inércia, entrada invertida (NC). O

conversor de frequéncia deixa o motor em
modo livre.

Parada por
inércia e reset
env.

Reset e parada por inércia, entrada invertida
(NF). O conversor de frequéncia reinicializa e
deixa 0 motor em modo livre.

[4]

Parada répida
inversa

Entrada invertida (NC). Gera uma parada de
acordo com o tempo da rampa de parada
rapida definido em 3-81 Tempo de Rampa de
Parada Rdpida. Quando o motor para, o eixo
estd em modo livre.

Freio CC inv.

Entrada invertida para frenagem CC (NF)
para o motor energizando-o com uma
corrente CC durante um determinado
periodo de tempo, consulte 2-07 Corrente de
Freio CC. A funcdo estara ativa somente
quando o valor em 2-02 Tempo de frenagem
CC for diferente de 0.

[6]

Parada inv.

Funcdo de parada invertida. Gera fungao de
parada quando o terminal selecionado passa
do nivel légico “1” para “0". A parada é
executada de acordo com o tempo de
rampa selecionado.

Partida

Selecione partida para um comando de
partida/parada.
1 = Partida, 0 = parada.

[9]

Partida por
pulso

O motor da partida se um pulso for
aplicado durante 2 ms, no minimo. O motor
para quando Parada inversa for ativada.

predefinida permitem selecionar uma das oito
bit 0 referéncias predefinidas de acordo com a
tabela a seguir.
[17] | Referéncia O mesmo que a referéncia predefinida bit 0
predefinida [16], consulte 3-10 Referéncia Predefinida.
bit 1
[18] | Referéncia A mesma que a referéncia predefinida bit 0
predefinida [16].
bit 2
[19] | Congelar Congelar referéncia real. A referéncia
referéncia congelada passa a ser agora o ponto de
ativacdo/condicdo para que Acelerar e
Desacelerar possam ser usadas. Se Acelerar/
desacelerar for utilizada, a alteracdo de
velocidade sempre seguird a rampa 2 (3-51
Tempo de Aceleragcdo da Rampa 2 e 3-52
Tempo de Desaceleragd@o da Rampa 2) na
faixa 3-02 Referéncia Minima - 3-03 Referéncia
Mdxima.
[20] | Congelar Congela a frequéncia real do motor (Hz). A

frequéncia de
saida

frequéncia congelada do motor agora é o
ponto de ativagdo/condicéo para a
Aceleragao e Desaceleracdo a serem
utilizadas. Se Acelerar/desacelerar for
utilizada, a alteracdo de velocidade sempre
seguird a rampa 2 na faixa 4-12 Limite
Inferior da Velocidade do Motor - 4-14 Limite
Superior da Velocidade do Motor.

OBSERVACAO!

Quando congelar saida estiver ativo, o
conversor de frequéncia ndo podera ser
parado por meio de um sinal Partida
[8] baixo. Pare o conversor de
frequéncia por meio de um terminal
programado para Parada por Inércia
Inversa [2] ou Parada por inércia e
Reinicializagao, inversa [3].

(101

Reversao

Muda o sentido de rotacdo do eixo do
motor. O sinal de reversao sé mudara o
sentido da rotacao; Ele ndo ativa a funcao
de partida. Selecione Nos dois sentidos [2]
em 4-10 Sentido de Rotagdo do Motor.

0 = normal, 1 = reversao.

[21]

Acelerar

Selecione Acelerar e Desacelerar se for
requerido um controle digital de aumento/
reducdo da velocidade (potencidometro do
motor). Ative esta fungdo selecionando
Congelar referéncia ou Congelar saida.
Quando Acelerar estiver ativo durante
menos de 400 ms, a referéncia resultante
serd aumentada em 0,1%. Se Acelerar
estiver ativo durante mais de 400 ms, a
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referéncia resultante acelerarad de acordo 5-12 Terminal 27 Entrada Digital

com a rampa 2 em 3-51 Tempo de Option: Funcio:

Aceleragdo da Rampa 2.

[1] * | Reset [ Selecione a funcao a partir da faixa de entrada
[22] | Desacelerar O mesmo que Acelerar [21].

[23] | Sel¢ do bit 0 | Definir 0-10 Setup Ativo para Setup Mdultiplo.

digital disponivel.
Ver 5-1% Entradas Digitais* para obter as opcdes.

d setup Légico 0 = setup 1, Légico 1 = Setup 2.
[26] | Parada Aumente a duracio do sinal de parada para 5-13 Terminal 29 Entrada Digital
precisa assegurar uma parada precisa, independente Option: Funcio:
inversa S0 Tz Gl v, o g e [14] * | Jog | Selecione a funcéo a partir da faixa de entrada digital
(somente disponivel somente para o terminal 33. . ,
) disponivel.
e 22 Ver 5-1* Entradas Digitais para obter as opgoes.
[27] | Partida, Idéntico a [26], mas incluindo Partida.
parada 5-15 Terminal 33 Entrada Digital
precisa Option: Funcéo:
(som.ente [16] * | Predefinida bit 0 | Selecione a fungao a partir da faixa de
terminal 33) entrada digital disponivel.
[28] | Catch-up Selecione Catch up/Slow down para Ver 5-1* Entradas Digitais para obter as
aumentar ou reduzir o valor da referéncia opcdes

resultante pela porcentagem definida em
3-12 Valor de Catch Up/Slow Down.
[29] | Reducéo de Idéntico a Catch up [28]

vel.
[32] | Entrada de Selecione Entrada de pulso se for utilizar 5-34 Em atraso, Terminal 42 Saida Digital

4.6.3 5-3* Saidas Digitais

pulso uma sequéncia de pulsos como referéncia Range: Funcao:
(somente para | ou como feedback. A escala é feita no 0,01s*| [0,00 - Inserir o atraso do tempo de desativacio
o terminal 33) [ grupo do parametros 5-5* Entrada de Pulso. 600,00s] do DO. Se a condicio Evento Selecionado
[34] | Bit 0 da Logico 0 = Rampa 1, consulte 3-4* Rampa 1 mudar antes de o Temporizador em
rampa Logico 1 = Rampa 2, consulte 3-5* Rampa 2. atraso expirar, a saida DO ndo é afetada.
[60] | Contador A Entrada para o contador A. A funcao para controlar o DO Ver 6-92
(cresc) Terminal 42 Saida digital.
[61] | Contador A Entrada para o contador A. . » -
(decresa
[62] | Resetar Entrada para reinicializar o contador A. Range: Funcéo:
Contador A 0,01s*| [0,00- Inserir o atraso do tempo de desativacdo
[63] | Contador B Entrada para o contador B. 600,00s] do DO. Se a condicao Evento Selecionado
(cresc) mudar antes de o temporizador de atraso
[64] | Contador B | Entrada para o contador B. expirar, a saida do DO nao ¢ afetada. A
(decresc) funcao para controlar o DO Ver 6-92
[65] | Resetar Entrada para reinicializar o contador B. Terminal 42 Saida Digital.

Contador B

4.6.4 5-4* Relés

5-10 Terminal 18 Entrada Digital

Option: Funcao: Grupo do pardmetro para configurar a sincronizacdo e as
[8] * | Partida | Selecione a fungao a partir da faixa de entrada fun¢des de saida dos relés.

digital disponivel.

Ver o grupo do parametro 5-1* Entradas Digitais [0] [Sem operacéo Padrao para todas as saidas digitais e

para obter as opgoes.

saidas de relés

5-11 Terminal 19 Entrada Digital [1] | Cntrl Pronto A placa de controle recebe tensdo de

. . alimentacgéo.
Option: Funcéo:

[2] | Drive Pronto O Conversor de frequéncia esta pronto

[10] * | Reversao | Selecione a fungédo a partir da faixa de entrada = . .
para operacgao e aplica um sinal de

digital disponivel. . =
alimentagao na placa de controle.

Ver 5-1* Entradas Digitais para obter as opgoes.

[3] | Drive Pronto, O Conversor de frequéncia esta pronto
Remoto para operagdo no modo Automatico
Ligado.
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[4]

Ativo/Sem
Adverténcia

O Conversor de frequéncia esta pronto
para operagao. Nenhum comando de

quando a légica = 1. A saida muda
assim que o sinal de reversao for

partida ou parada foi dado. Nenhuma aplicado.
adverténcia presente. [26] | Bus OK Comunicacdo ativa (sem timeout) via
[5] [ Drive O motor esta funcionando. porta de comunicagao serial.
Funcionando [28] | Freio, Sem O freio esta ativo e nao ha adverténcias
[6] |Em espera/sem [O motor estd funcionando e ndo ha Adverténcia presentes.
adverténcia nenhuma adverténcia presente. [29] | Freio Pronto,Sem | O freio esta pronto para funcionar e
[7] [ Funcionando na O motor esta funcionando dentro das Falhas nao ha defeitos presentes.
Faixa/Sem faixas de corrente programadas, [30] | Falha de freio Protege o conversor de frequéncia se
Adverténcia consulte 4-50 Corrente Baixa de (IGBT) houver falha nos médulos de frenagem.
Adverténcia e 4-51 Corrente Alta de Utilize o relé para desligar a tenséo de
Adverténcia. Nenhuma adverténcia rede do conversor de frequéncia.
presente. [32] | Mecan. Freio Permite a o controle de um freio
[8] [ Func ref/Sem O motor funciona na velocidade de Mecanico mecanico externo, consulte 2-2* Freio
Advrt referéncia. Mecdanico.
[9]1 | Alarme Um alarme ativa a saida. [36] | Control Word Bit | O bit 11, na control word, controla o
[10] | Alarme na Um alarme ou uma adverténcia ativa a 11 relé.
Adverténcia saida. [41] | Abaixo da A referéncia é inferior a definida em
[12] | Fora da faixa de A corrente do motor esta fora da faixa referéncia, baixa 4-54 Referéncia Baixa de Adverténcia.
corrente definida em 4-50 Corrente Baixa de [42] | Acima da A referéncia é superior a definida em
Adverténcia e 4-51 Corrente Alta de Referéncia, Alto 4-55 Referéncia Alta de Adverténcia.
Adverténcia. [51] | Referéncia Local
[13] | Abaixo da A corrente do motor é inferior a Ativa
corrente, baixa definida em 4-50 Corrente Baixa de [52] | Referéncia Remota
Adverténcia. Ativa
[14] | Acima da A corrente do motor é superior a [53] | Sem Alarme
corrente, alta definida em 4-51 Corrente Alta de [54] | Com. Partida
Adverténcia. Ativo
[16] | Abaixo da A velocidade do motor é inferior a [55] | Em funcio-
Frequéncia, baixo | definida em 4-40 Frequéncia Baixa de namento reverso
Adverténcia. [56] | Drive no Modo
[17]1 [ Acima da A velocidade do motor é maior que a Manual
Frequéncia, alto definida em 4-41 Frequéncia Alta de [57] | Drive no Modo
Adverténcia. Automatico
[19] | Abaixo do O feedback esté abaixo do definido em [60] | Comparador 0 Ver 13-1* Comparadores. Se o
feedback, baixo 4-56 Feedback Baixo de Adverténcia. comparador 0 for avaliado como TRUE
[20] | Acima do O feedback esta superior ao definido (Verdadeiro), a saida é alta. Caso
feedb,alto em 4-57 Feedback Alto de Adverténcia. contréario, é baixa.
[21] [ Adverténcia A adverténcia térmica estd presente [61] | Comparador 1 Ver 13-1* Comparadores. Se o
térmica quando a temperatura excede o limite comparador 1 for avaliado como TRUE
no motor, no conversor de frequéncia, (Verdadeiro), a saida é alta. Caso
noresistor do freio ou no termistor. contrario, é baixa.
[22] [ Pront,S/ O Conversor de frequéncia esta pronto [62] | Comparador 2 Ver 13-1* Comparadores. Se o
AdvertTérm para operacdo e ndo ha adverténcia de comparador 2 for avaliado como TRUE
superaquecimento presente. (Verdadeiro), a saida é alta. Caso
[23] | Remot,Ok,S/ O Conversor de frequéncia esta pronto contrario, é baixa.
AdvTérm para operacao no modo Automdtico e [63] | Comparador 3 Ver 13-1* Comparadores. Se o
ndo ha adverténcia de superaque- comparador 3 for avaliado como TRUE
cimento presente. (Verdadeiro), a saida é alta. Caso
[24] | Pronto, Tensao OK | O Conversor de frequéncia esta pronto contrario, é baixa.
para operacdo e a tensdo da rede [70] | Regra l6gica 0 Ver 13-4* Regras Légicas. Se a Regra

elétrica esta dentro da faixa especi-
ficada.

[25]

Reversao

O motor funciona/esta pronto para
funcionar, no sentido horario quando a
légica = 0 e no sentido anti-horério

légica 1 for avaliada como TRUE
(Verdadeiro), a saida é alta. Caso
contrario, é baixa.
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[711| Regra légica 1 Ver 13-4* Regras Légicas. Se a Regra 4.6.5 5-5% Entrada de Pulso
légica 2 for avaliada como TRUE
(Verdadeiro), a saida ¢ alta. Caso Definir 5-15 Entrada Digital 33 do Terminal para opcéo [32]
contrario, ¢ baixa. entrada de pulso. Agora o terminal 33 trata uma entrada

[72] | Regra logica 2 Ver 13-4* Regras Légicas. Se a Regra de pulso na faixa desde Frequéncia baixa, 5-55 Frequéncia
I6gica 3 for avaliada como TRUE Baixa do Terminal 33, até 5-56 Alta Frequéncia do Terminal
(Verdadeiro), a saida € alta. Caso 33. Entrada de frequéncia de escala via 5-57 Referéncia
contrario, é baixa. Baixa/Feedback do Terminal 33. Valor e 5-58 Referéncia Alta/

[731 | Regra légica 3 Ver 13-4* Regras Légicas. Se a Regra Feedback do Terminal 33. Valor.
légica 3 for avaliada como TRUE X a . X
(Verdadeiro), a saida é alta. Caso
contrério, é baixa. Range: Funcao:

[81] | Saida Digital B do [ Ver 13-52 A¢do do Controle de SL. 20 Hz* | [20 - 4999 Insira a frequéncia baixa correspondente

SLC Quando a Acio do Smart Logic Definir Hz] a velocidade baixa do eixo do motor (ou
saida digital. Uma alta [39] for seja, o valor de referéncia baixa) em 5-57
executada, a entrada muda para alta. Referéncia Baixa/Feedback do Terminal
Quando a Acdo do Smart Logic Definir 33.> Valor.
rccutas  entrads muds par ba
executada, a entrada muda para baixa.
Range: Funcéo:

5000 Hz*| [21 - 5.000 Insira a alta frequéncia correspondente
Option: Funcao: Hz] a velocidade alta do eixo do motor (ou
[0] * | Sem operacdo | Selecione a funcido a partir da faixa de saida seja, o valor de referéncia alto) em

disponivel do relé. 5-58 Referéncia Alta/Feedback do

Terminal 33. Valor.

5-41 Em atraso, relé

Option: Funcio: 5-57 Terminal 33 Ref./Feedb. Valor

[0,01s] * | [0,00 - Insira o atraso no tempo de desativacio Range: Funcao:
600,00s] do relé. Se a condicdo Evento 0,000% [ [-4999 - 4999] [ Definir o valor da referéncia/feedback
Selecionado mudar antes de o correspondente ao valor da frequéncia
temporizador em atraso expirar, a saida de pulso baixa definido em 5-55
do relé néo é afetada. A fungao para Frequéncia Baixa do Terminal 33.
controlar o relé, ver 5-40 Relé de Fungao.

5-42 Sem atraso, relé Range: Funcéo:

Option: Funcao: 50,000% | [-4999 - 4999] | Definir o valor de referéncia/feedback
[0,01s] *| [0,00 - Inserir o atraso do tempo de desativagio que corresponde ao valor alto da
600,00s] do relé. Se a condicdo Evento frequéncia de pulso definido em 5-56
Selecionado mudar antes de o Alta Frequéncia do Terminal 33.

temporizador de atraso desligado expirar,
a saida do relé ndo é afetada. A funcdo
para controlar o relé, ver 5-40 Relé de
Funcgdo.
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4.7 Grupo de Parametros 6: Entrada/Saida 4.7.3 6-1* Entrada Analdgica 1
Analdgica
Parametros para configurar o escalonamento e os limites
4.7.1 6-** Entrada/Saida Analdgica da entrada analdgica 1 (terminal 53).
Grupo do parametro para configurar as entradas e saidas OBSERVACAOI
analdgicas.

Micro interruptor 4 na posicdo U:
6-10 Tensdo Baixa do Terminal 53 e 6-11 Tensdo Alta do

4.7.2 6-0* Modo E/S Analégico Terminal 53 estéo ativos.
Micro chave 4 na posigéo I:
Grupo do parametro para programar a configuracdo de E/S 6-12 Corrente Baixa do Terminal 53 e 6-13 Corrente Alta do
analdgica. Terminal 53 estéo ativos.
6-00 Timeout do Live Zero
Range: Funcéo: = Z
J o o
A funcéo Live-Zero é utilizada para monitorar o Z Z
sinal em uma entrada analdgica. Se o sinal 2l o
desaparecer, serd emitida uma adverténcia de Z p =
Live.z. o o -
ive-Zero. o
10 s* | [1- Definir tempo de atraso antes da Fung¢do de ;
99 s] Tempo Limite de Live-Zero ser aplicada (6-01 Tempo 5
Limite de Live-Zero).
) ON a
Se o sinal reaparecer durante o atraso definido, o Q
temporizador sera reinicializado.
Quando live-zero for detectado, o conversor de OFF
frequéncia congela a frequéncia de saida e inicia 1 2 3 4
o Temporizador de Tempo Limite de Live-Zero.
6-01 Fungao Timeout do Live Zero
Option: Funcéo:
m
A funcao serd ativada se o sinal de entrada Ref./Feedback %
estiver abaixo de 50% do valor definido [RPM] g
em 6-10 Tensdo Baixa do Terminal 53, 6-12 Par 6-xx 5
Corrente Baixa do Terminal 53 ou 6-22 Ref.Alta/ 1500
Corrente Baixa do Terminal 60. Feedb Valor' 1200
[0] * | Off (Desligado) [ A funcdo esta desativada.
[1] | Congelar freqg. [ A frequéncia de saida permanece com o 900
saida valor anterior a deteccao do live zero. 600
[2] |Parada Conversor de frequéncia desacelera até 0
. X Par 6-xx 300
Hz. Remova a condicéo de erro de live-zero Ref Baix/ 150
antes de reiniciar o conversor de Feedb Valor'
frequéncia. vl
P Par 6-xx ! Entrada analégica
[31 |Jog O Conversor de frequéncia desacelera para ‘Bai <
aixa Tensao'ou \
a velocidade de jog, consulte 3-77 ‘Corrente baixa' |
Velocidade de Jog. Par 6-xx
[4] | Velocidade O Conversor de frequéncia acelera para o ‘Alta Tensao'ou
2 A . . 'Alta corrente'
Max Limite Superior da Velocidade do Motor,
consulte o 4-14 Limite Superior da
Velocidade do Motor.
[5] |Parada e O Conversor de frequéncia desacelera até 0
Desarme Hz e desarma. Remova a condicdo de live-
-zero e ative a reinicializacdo antes de
reinicializar o conversor de frequéncia.
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6-10 Terminal 53 Tensao Baixa

6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Alto Valor

Range: Funcaéo: Range: Funcao:
Este valor de escala deve corresponder ao O valor de escala correspondente ao
valor de referéncia minimo definido em valor de tensdo alta/corrente alta
6-14 Referéncia Inferior/Feedback do definido em 6-11 Tensdo Alta do
Terminal 53. Valor. Ver também a secdo Terminal 53 e 6-13 Corrente Alta do
Tratamento de Referéncias. Terminal 53.
0,07 V*| [0,00 - 9,90 | Insira o valor de tensao baixa. 50,000% | [-4999,000 - Insira o valor de escalonamento da
V] 4999,000] entrada analdgica.
ACUIDADO]
O valor do deve ser definido para o min. 1V para ativar a Range: Funcéo:
funcio de Tempo Limite de Live-Zero em 6-01 Fungéo de Esta é uma constante de tempo do filtro
Tempo Limite de Live-Zero. passa-baixa digital de primeira ordem,
para eliminar o ruido elétrico no terminal
53. Um valor de constante de tempo alta
. melhora o amortecimento, porém,
Range: Funcéo: aumenta também o atraso através do
Este valor de escala deve corresponder filtro.
ao valor de referéncia maximo definido 0,01 s*| [0,01 - Insira a constante de tempo.
e 6-15 Referéncia Alta/Feedback do 10,00 s]
Terminal 53. Valor.
10,0 V*| [0,10 - 10,00 | Insira o valor de tensdo alta.
\ Option: Funcéo:
Selecion.e a entrada para estar presente
Range: Funco: no terminal 53.
Esse sinal de referéncia deve corres- ACUIDADO
ponder ao valor de referéncia minima 6-19 Modo do Terminal 53 DEVERA ser
definido em 6-14 Referéncia Baixa/ definido de acordo com a defini¢do
Feedback do Terminal 53. Valor. da Micro chave 4.
0,14 mA*| [0,00 - 19,90 | Insira o valor de corrente baixa. [0] * [ Modo de
mA] Tensdo
ACUIDADO e
L_A A dl _JAl A 4 Corrente

O valor deve ser definido para o minimo 2 mA para ativar
a fungdo de Tempo Limite de Live-Zero em 6-01 Fungéo de
Tempo Limite de Live-Zero.

6-13 Terminal 53 Corrente Alta

Range: Funcéo:
Este sinal de referéncia deve corres-
ponder ao valor de referéncia maximo
definido em 6-15 Referéncia Alta/
Feedback do Terminal 53. Valor.
20,00 mA*| [0,10 - 20,00 | Insira o valor da corrente alta.
mA]
Range: Funcéo:
O valor de escala correspondente ao valor
de baixa tensao/baixa corrente definido
em 6-10 Tenséo Baixa do Terminal 53 e
6-12 Corrente Baixa do Terminal 53.
0,000% [ [-4999 - Insira o valor de escalonamento da
4999] entrada analdgica.

4.7.4 6-2* Entrada Analdgica 2

Parametros para configurar o escalonamento e os limites
da entrada analdgica 2, terminal 60.

6-22 Terminal 60 Corrente Baixa

Range: Funcaéo:
Esse sinal de referéncia devera corres-
ponder & referéncia minima definido
em 6-24 Referéncia Baixa/Feedback do
Terminal 60 Valor.

0,14 mA*| [0,00 - 19,90 | Insira o valor de corrente baixa.

mA]
ACUIDADO

O valor devera ser definido para 0 minimo 2 mA para
ativar a fungdo de Tempo Limite de Live-Zero em 6-01
Tempo Limite de Live-Zero.
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Range: Funcao: Option: Funcéo:
Este sinal de referéncia deve corres- referéncia local e o valor do potencidmetro
ponder ao valor de corrente alta nao da qualquer a referéncia no modo
definido em 6-25 Referéncia Baixa/ manual/automatico
Feedback do Terminal 60. Valor. [0] | Desabilitado
20,00 mA*| [0,10 - 20,00 |Insira o valor da corrente alta. [1] * [ Ativo
mA]

6-24 Terminal 60 Ref./Feedb. Valor

Range:

Funcao:

O valor de escala correspondente ao
valor de baixa tensao/baixa corrente
definido em 6-22 Corrente Baixa do
Terminal 60.

0,000% [ [-4999 -

4999]

Insira o valor de escalonamento da
entrada analdgica.

6-25
Range:

Terminal 60 Ref./Feedb. Valor

Funcéo:

O valor de escala correspondente a
corrente alta definido em 6-23 Corrente
Alta do Terminal 60.

50,00%

[-4999 - 4999]

Insira o valor de escalonamento da
entrada analdgica.

6-26 Constante de Tempo do Filtro do Terminal 60

Range:

Funcao:

Uma constante de tempo do filtro passa-
-baixa digital de primeira ordem, para
eliminar o ruido elétrico no terminal 60. Um
valor de constante de tempo alta melhora o
amortecimento, porém, aumenta também o
atraso através do filtro.

OBSERVACAO!

Este parametro nao pode ser alterado
enquanto o motor estiver em funcio-
namento.

0,01 s*[ [0,01 -

10,00 s]

Insira a constante de tempo.

4.7.5 6-8* LCP Potenciémetro

O potenciémetro do LCP pode ser selecionado como
Recurso de Referéncia ou como Recurso de Referéncia

Relativa.

OBSERVACAO!

Em Modo Manual o potencidmetro do LCP funciona como
uma referéncia local.

6-80 LCP Potenciémetro ativado

Option:

Funcao:

Se o potenciometro do LCP estiver desabi-
litado, a tecla de seta pode ajustar a

6-81 Referéncia Baixa do potenciometro do LCP. Valor

Range: Funcao:

O valor de escalonamento corres-
pondente a 0.

0,000* [ [-4999 -

4999]

Insira o valor de referéncia baixo.
O valor de referéncia correspondente ao
potenciémetro girado totalmente no

sentido anti-horario (0 graus).

6-82 Referéncia alta do Potenciometro do LCP. Valor

Range: Funcéo:

O valor de escala correspondente ao valor
de feedback de referéncia maximo
definido em 3-03 Referéncia Mdxima.

50,00% | [-4999 - Insira o valor alto de referéncia.

4999] O valor de referéncia correspondente ao

potencidometro girado totalmente no

sentido hordrio (200 graus).

4.7.6 6-9* Saida Analdgica

Estes parametros servem para configurar as saidas
analdgicas do conversor de frequéncia.

6-90 Modo do Terminal 42

Option: Funcao:
[0] *]0-20 mA A faixa para saidas analdgicas é 0-20 mA
[11 |4-20 mA A faixa para saidas analdgicas é 4 - 20 mA

[2] | Saida digital | Funciona como saida digital de reacdo lenta.
Definir valor para 0 mA (desligado) ou 20 mA
(ligado), consulte 6-92 Saida Digital do

Terminal 42.

6-91 Terminal 42 Saida Analégica

Option: Funcédo:
Selecione a fungao do
terminal 42 como uma saida
analdgica.

[0] * [ Sem operagao

[10] | Frequéncia de Saida [0-100
Hz]
[11] | Referéncia (REF min-max)

3-02 Referéncia Minima até
3-03 Referéncia Mdxima.

[12] | Feedback (FB min-max)
[13] | Corrente do Motor (0-max)

16-37 Inversor. Corrente
Mdxima é |max.

[16] | Poténcia (0-Pnom) 1-20 Poténcia do Motor é Pnom

(motor).
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6-91 Terminal 42 Saida Analégica 6-94 Escala Maxima de Saida do Terminal 42

Option: Funcao: Range: Funcao:
[19] [ Tensédo do Barramento CC 100,00%* [ [0,00 - | Gradue a saida maxima do sinal analégico
(0-1000 V) 200,00%] | selecionado no terminal 42. Programe o
[20] | Referéncia do barramento | A entrada analdgica seguira o valor com o valor méximo da saida do sinal
[0,0% - 100,0%)] valor de referéncia definido no de corrente. Escale a saida para fornecer
barramento do RS485. uma corrente que 20 mA em escala total;
) ” - ou 20 mA em uma saida abaixo de 100%
4 6-92 Terminal 42 Saida Digital do valor méximo do sinal.

Option: Funcao: Se 20 mA for a corrente de saida desejada
Ver 5-4% Relés, para obter opgbes e em um valor entre 0 - 100% da saida em
descrigdes. escala total, defina o valor porcentual no

[0] * | Sem operacdo parametro, por ex. 50% = 20 mA. Se uma

[80] | Saida Digital A | Ver 13-52SL Acdo de Controle Quando a corrente entre 4 e 20 mA for desejada em

do SLC Acao do Smart Logic Definir saida digital. saida maxima (100%), calcule o valor
Uma alta [38] for executada, a entrada porcentual da seguinte maneira:
muda para alta. Quando a Agdo do Smart ZQ mA x 100 %
Logic Definir saida digital. Uma baixa [32] Corré'nte maxima corrente
for executada, a entrada muda para baixa. ou s€ja
10 mA = 20 x 100 = 200%
I
Range: Funcaéo:
0,00 % [ [0,00 - Escale a saida minima do sinal analégico
200,0%] selecionado no terminal 42 como uma

porcentagem do valor maximo do sinal.
Por ex., se desejar 0 mA (ou 0 Hz) a 25%
do valor maximo de saida, defina 25%.
Valores de escala até 100% nunca podem
ser maiores que a definicao corres-
pondente em 6-94 Escala Minima de Saida
do Terminal 42.

Corrente E
(=}
(mA) g
o
@
20 —T|—
04 T
‘ s
0% Analégica Analégica 100% Valnavel para

saida Min Saida Max saida
Escala Escala exemplo: Velocidade

par. 6-51 par. 6-52 (RPM)
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4.8 Grupo do Parametro 7: Controladores 7-32 Velocidade de partida do PI de Processo

Range: Funcao:
4.8.1 7-** Controladores - .
0,0 Hz*| [0,0 - 200,0 Hz] | Até a velocidade do motor ser

atingida, o conversor de frequéncia

Grupo do parametro para configurar os controles de

opera no modo Malha Aberta.

aplicacdo.
7-33 Ganho Proporcional do Pl de Processo
4.8.2 7-2* Feedb. do Ctrl. Feedback Option: Funcéo:
[0,01] * | 0,00 - Insira o valor do ganho proporcional P, ou
Selecione as fontes e tratamento de feedback para o 10,00 seja, o fator multiplicador do erro entre o
Controle do Pl de Processo. setpoint e o sinal de feedback.
Observagao!
OBSERVACAO! OBSERVACAO!
Defina 3-15 Fonte de Referéncia 1 Para [0] Sem Fungédo para 0,00 = Off (Desligado).
utilizar a Entrada Analégica como sinal de feedback.
Para utilizar uma entrada anal6gica como recurso de 7-34 Tempo de Integr. do Pl de Processo
feedback, nao utilize o mesmo recurso como recurso de Range: Funcao:
referéncia em 3-15, 3-16 e 3-17. 9999,00 s* | [0,10 - O integrador fornece um ganho
9999,00 s] crescente, enquanto houver um erro
7-20 Recursos de Feedback do CL de Processo constante entre o ponto programado
Option: Funcio: e o sinal de feedback. O tempo de
- - integracdo é aquele requerido pelo
Selecione a entrada para fungao .
. integrador para alcangar o mesmo
como sinal de feedback. .
ganho que o ganho proporcional.

[0] * [ Sem funcao

[11 |Entrada Analdgica 53 7-38 Fator de Feed Forward do Processo
[2] [Entrada Analdgica 60 Range: Funcao:
[8] |Entrada de Pulso 33 0%* | [0 - 400%] | O fator FF envia uma parte do sinal de

[11] | Ref. de Bus Local referéncia em torno do controlador do PI que,

entdo, afeta somente parte do sinal de
4.8.3 7-3* Controle Pl do Processo controle.

Ao ativar o fator FF ganha-se dindmica alta e
menos overshoot ao alterar o setpoint.

7-30 Controle Normal/Inverso do PI de Processo
. . Este parametro estd sempre ativo quando 7-00
Option: Funcao:

Modo Configuragdo estiver definido para

[0] * [ Normal | Feedback maior que o setpoint redunda em uma Processo [3].

diminuicao de velocidade.

Feedback menor que o setpoint redunda em um 7-39 Larg Banda Na Refer.
aumento de velocidade. Range: Funcio:
[1]1 |Inverso | Feedback maior que o setpoint redunda em um 5% [0 - 200% ]| Insira o valor da Largura de Banda na

aumento de velocidade. Referéncia

Feedback menor que o setpoint redunda em uma O erro de controle do Pl é a diferenca entre o

diminuicao de velocidade.

setpoint e o feedback e quando este for

7-31 Anti Windup Pl de Processo menor que o valor definido nesse parametro,

. . Na Referéncia estara ativo.
Option: Funcao:

[0] | Desativado | A regulacdo de um determinado erro
continuara, inclusive quando a frequéncia de
saida ndo puder ser aumentada ou diminuida.

[1] * | Ativado O controlador Pl para de regular um
determinado erro, inclusive quando a
frequiéncia de saida ndo puder ser aumentada
ou diminuida.
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4.9 Grupo de Parametros 8: Comunicagao

4.9.1 8-** Comunicacao
Grupo do parametro para configurar a comunicacgao.
4.9.2 8-0* Programacdes Gerais

Utilize este grupo do parametro para configurar as
definicbes gerais de comunicagao.

8-01 Tipo de Controle

Option: Funcao:

[0y =

Digital e Utilize tanto a entrada digital como a

Control Word control word como controle.

[11 [Somente Utilize a entrada digital como controle.
Digital

[2] | Somente
Control Word

Utilize somente a control word como
controle.

OBSERVACAOQ!

A definicdo neste parametro sobres-
crevem as defini¢des em 8-50
Selecionar Parada por Inércia até 8-56
Selecionar Referéncia Predefinida.

8-06 Reset Timeout Control Word

Option: Funcéo:
Reinicializar o tempo limite da control word
removera qualquer funcdo de tempo limite.
[0] * | Sem funcdo | O tempo limite da control word néo foi

reinicializado.

[1] | Reinicializar | O tempo limite da control word foi reinicia-
lizado e o parametro entra no estado [0] Sem

Funcgdo.

4.9.3 8-3* Config Port de Com

Parametros para configurar a Porta FC.

49.4 8-30 Protocolo

8-30 Protocolo

8-02 Origem da Control Word

Option: Funcéo:
Selecione o protocolo a ser utilizado. Observe
que a alteracdo do protocolo ndo sera
efetivada até o desligamento do conversor
de frequéncia.

[0] *| FC

[2] | Modbus RTU

8-31 Enderego

Option: Funcao:
[0] | Nenhum A funcéo esta inativa. Range: Funcao:
[1] * | RS485 do FC | O monitoramento da fonte da control word é Selecione o endereco do barramento.

feito através da porta de comunicacao serial
RS485.

8-03 Tempo de Timeout da Control Word
Range: Funcéo:

1,0 s*

[0,1 - 6.500 s] | Insira o tempo antes de a funcdo de
tempo limite da control word (8-04
Fungdo de Tempo Limite da Control Word)

ser executada.

8-04 Funcgao Timeout da Control Word

Option: Funcéo:
Selecione a acdo a ser tomada em caso
de um tempo limite.
[0] * | Off (Desligado) [ Sem funcao.
[1] | Cong. Saida Congelar a saida até a comunicagao ser
restabelecida.
[2] | Parada Parar com o reinicio automatico quando
a comunicacdo for restabelecida.
[3] [Jogging Funcionar o motor em frequéncia de jog
até a comunicacdo ser restabelecida.
[4] | Velocidade Funcionar o motor na frequéncia maxima
Méxima até a comunicacdo ser restabelecida.
[5] |Parada e Parar o motor, em seguida, reinicializar o
Desarme conversor de frequéncia para reinicializar
através do LCP ou de uma entrada
digital.

A faixa do barramento FC é 1-126.
protocolo] A faixa do Modbus é 1-247.

8-32 Baud Rate da Porta do FC

Option: Funcao:

1*[ [1 - Dependente de

Selecione a baud rate da Porta do FC.

OBSERVACAO!

A alteracdo da baud rate sera efetivada
apds responder a qualquer solicitagdo em
progresso no barramento.

[0] | 2400 Baud
[1]1 [4800 Baud
[2] * | 9600 Baud
[3] * [ 19200 Baud
[4] |[38400 Baud

Quando selecionar barramento do FC em 8-30

Quando selecionar Modbus em 8-30

Option: Funcao:
Este parametro afeta somente o
Modbus uma vez que o bus do
FC tem sempre paridade par.
[0] * | Paridade Par (1 stopbit)

[1] | Paridade impar
[2] | Sem Paridade (1 stopbit)
[3] | Sem Paridade (2 stopbit)

Selecione para Modbus RTU
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8-35 Atraso Minimo de Resposta

8-43 Configuracao de Leitura do PCD da Porta do FC

Matriz [16]

Option: Funcao:

[31] | 1671 Saida do Relé [bin]

[32] | 1672 Contador A

[33] | 1673 Contador B

[34] | 1690 Alarm Word

[35] | 1692 Warning Word

Range: Funcaéo:
0,010 s*| [0,001 - 0,500 Especifique o tempo de atraso
s] minimo entre o recebimento de uma
solicitacdo e a transmisséo de uma
resposta.
8-36 Atraso Max de Resposta
Range: Funcéo:
5,000 s*| [0,010 - Especifique um tempo de atraso
10,00 s] maximo permitido entre a transmissao

de uma solicitacdo e o recebimento da
resposta. Ao exceder este atraso ocorre

[36] | 1694 Ext. Status Word

um timeout da control word.

4.9.5 8-4* Conjunto de protocolos FC MC

4.9.6 8-43 Configuracao de Leitura do PCD
da Porta do FC

8-43 Configuracao de Leitura do PCD da Porta do FC

Matriz [16]

Option: Funcao:

[0] * | Nenhum

[1] | 1500 Horas de Operacdo

Selecione os
pardmetros a serem
designados aos
telegramas do PCD. A
quantidade de PCDs
disponiveis depende
dos telegramas. Esta
tabela nédo é para
matriz [0] e matriz [1].
Para essas 2 matrizes,
o indice 1 esta fixado
para [7] e o indice 2
esta fixado para [8].
Essas duas matrizes
nao podem ser
alteradas pelo usuario
final.

[21 ] 1501 Horas de Funcionamento

[3] | 1502 Medidor de kWh

[4] [1600 Control Word

[5] | 1601 Referéncia [Unidade]

[6] | 1602 % de Referéncia

[71 |1603 Status Word

[8] | 1605 Valor Real Principal [%]

[9] | 1609 Leitura Personalizada

[10] | 1610 Poténcia [kW]

[11] | 1611 Poténcia [hp]

[12] [ 1612 Tensao do Motor

[13] [ 1613 Frequéncia

[14] | 1614 Corrente do Motor

[15] [ 1615 Frequéncia [%]

[16] | 1618 Térmico do Motor

[17] | 1630 Tensao do Barramento CC

[18] [ 1634 Temp. do Dissipador de Calor

[19] | 1635 Térmico do Inversor

[20] | 1638 Estado do Controlador do SL

[21] | 1650 Referéncia Externa

[22] | 1651 Referéncia de Pulso

[23] | 1652 Feedback [Unidade]

[24] | 1660 Entrada Digital 18,19,27,33

[25] | 1661 Entrada Digital 29

[26] | 1662 Entrada Analégica 53 (V)

[27] | 1663 Entrada Analdgica 53 (mA)

[28] [ 1664 Entrada Analdgica 60

[29] | 1665 Saida Analdgica 42 [mA]

[30] | 1668 Entr. Freq. 33 [Hz]

4.9.7 8-5* Digital/Bus

Os parametros para configurar a fusao do Digital/Bus da
control word.

OBSERVACAO!

Os parametros estardo ativos somente quando 8-071, Local
de Controle, estiver definido para Digital e control word [0].

8-50 Selecdo de Parada por Inércia

Option: Funcao:

Selecione o controle da funcdo de parada
por inércia, por meio da entrada digital
e/ou pelo bus.

[0] |Entrada Ativacao através de uma entrada digital.

digital
[1] |[Bus Ativacao via porta de comunicacéo serial.
[2] |Ldgica E Ativacao através da porta de comunicacdo

serial e de uma entrada digital.

[3] * | Légica Ou Ativacdo através da porta de comunicagdo

serial e de uma entrada digital.

8-51 Selecdo de Parada Réapida

Option: Funcéo:

Selecione o controle da funcao de parada
rapida, por meio da entrada digital e/ou

pelo bus.
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8-51 Selegdo de Parada Rapida

8-55 Selegdo do Setup

Option: Funcao: Option: Funcéo:
[0] |Entrada Ativacao através de uma entrada digital. [0] |Entrada Ativacao através de uma entrada digital.
Digital digital

[11 |Bus Ativacéo através da porta de comunicagdo [11 |Bus Ativacdo através da porta de comunicagado
serial. serial.

[2] |LogicAnd Ativacédo através da porta de comunicacdo [2] |LogicAnd Ativacao através da porta de comunicacao
serial e de uma entrada digital. serial e de uma entrada digital.

[3] * | LogicOr Ativacao através da porta de comunicacao [3] * | LogicOr Ativacao através da porta de comunicacdo
serial e de uma entrada digital. serial e de uma entrada digital.

8-52 Selecao de Frenagem CC

Option:

Funcao:

8-56 Selecdo da Referéncia Predefinida

Option:

Funcao:

Selecione o controle do freio CC por meio
da entrada digital e/ou pelo bus.

[0]

Entrada digital

Ativacao através de uma entrada digital.

Selecione o controle da selecao da
Referéncia Predefinida por meio da entrada
digital e/ou pelo barramento.

[11 |[Bus Ativagao através da porta de comunicacao [0] |Entrada Ativacao através de uma entrada digital.
serial. digital

[2] |LogicAnd Ativagdo através da porta de comunicagao [11 [Bus Ativacdo via porta de comunicagdo serial.
serial e de uma entrada digital. [2] [Ldgica E Ativacao através da porta de comunicacao

[3] * | LogicOr Ativagao através da porta de comunicacao serial e de uma entrada digital.
serial e de uma entrada digital. [3] * | Légica Ou Ativacdo através da porta de comunica¢ao

serial e de uma entrada digital.

8-53 Selegdo da Partida

Option: Funcéo:

4.9.8 8-9* Bus Feedback

Selecione o controle da funcdo de parada
por inércia, por meio da entrada digital

Parametro para configurar o feedback do barramento.
e/ou pelo bus.

8-94 Feedb. do Bus 1

[0] |Entrada Ativacao através de uma entrada digital.

digital Range: Funcao:
[11 |Bus Ativacao através da porta de comunicacdo 0*| [0x8000 - O feedback do barramento é
serial. Ox7FFF] encaminhado através do FC ou do

[2] |LogicAnd Ativacao através da porta de comunicacdo Modbus, inserindo o valor de feedback

serial e de uma entrada digital.

neste parametro.

[3] * | LogicOr Ativacao através da porta de comunicacdo

serial e de uma entrada digital.

8-54 Selecao da Reversao

Option: Funcao:

Selecione o controle da fungéo de parada
por inércia, por meio da entrada digital
e/ou pelo bus.

[0] |Entrada
digital
[11 |Bus

Ativacao através de uma entrada digital.

Ativacdo através da porta de comunicagao
serial.

[2] [LogicAnd Ativacao através da porta de comunicagao

serial e de uma entrada digital.

[3] * | LogicOr Ativacao através da porta de comunicacao

serial e de uma entrada digital.

8-55 Selegdo do Setup

Option: Funcéo:

Selecione o controle da selecdo do setup do
conversor de freqiiéncia, por meio da

entrada digital e/ou pelo bus.
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4.10 Grupo do parametro 13: Smart Logic

4.10.1 13-** Recursos de Programacao

O Smart Logic Control (SLC) é uma sequéncia de a¢oes definidas pelo usuario (73-52 A¢do do Controlador do SL [X])
executada pelo SLC quando o evento definido pelo usuario associado (73-57 Evento do Controlador do SL [X]) estiver definido
como Verdadeiro.

Eventos e acdes sao interligados aos pares, ou seja, quando um evento é verdadeiro, a acdo correspondente é executada.
Depois que isto se realiza, o evento seguinte é avaliado e acdo correspondente serd executada, e assim por diante. Somente
um evento é avaliado no momento.

Se um evento for avaliado como False (Falso), o SLC ndo executa nenhuma acgéo, durante o intervalo de varredura, e
nenhum outro evento serd avaliado.

E possivel programar de 1 a 20 eventos e acées.
Quando o ultimo evento/acao tiver sido executado, a sequéncia recomeca desde o evento/acdo [0].

O desenho mostra um exemplo com trés eventos/acoes:

Iniciar evento 130BA062.13
P13-01

Estado 1

Evento 1/
Acgdo 1

Estado 2

Evento 2/

Parar evento Acdo 2

P13-02

Parar evento
\ P13-02

|

Estado 4

Evento 4/
Agédo 4

Estado 3

Evento 3/
Agdo 3

/
/7

7
// Parar evento
- P13-02

Iniciando e parando o SLC:
Inicie o SLC selecionando Ligar [1] em 13-00 Modo Controlador do SL O SLC comeca a avaliar o Evento 0 e, se for avaliado
como VERDADEIRO, o SLC continua seu ciclo.

O SLC para quando o Evento Parar Evento, 13-02 Evento Parar for VERDADEIRO. O SLC também pode ser parado
selecionando Desligar[0] em 13-00 Modo Controlador do SL.

Para reinicializar todos os parametros do SLC selecione [1] em 73-03 Reset e recomece a programacdo desde o inicio.
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4.10.2 13-0* Definicdes do SLC

Utilizar configuragdes do SLC para ativar, desativar e
reinicializar o Smart Logic Control.

13-01 Iniciar Evento

Option:

Funcao:

[33]

Entrada Digital_18

Utilizar valor de DI 18 na regra
l6gica.

13-00 Modo Controlador do SL [34] | Entrada Digital_19 Utilizar valor de DI 19 na regra
Option: Funcio: l8gica.
35 Entrada Digital_27 Utili lor de DI 27
[o] * Off (Desligado) A funcgéo esta desativada. [35] ntrada igital_ » |.|zar valor de naregra
dgica.
[1] On SLC esta ativo. g
[36] | Entrada Digital_29 Utilizar valor de DI 29 na regra
13-01 Iniciar Evento I6gica.
Option: Funcio: [38] | Entrada Digital_33
S X X [39] * | (Comando de Partida | Este evento é Verdadeiro, se o
elecione a entrada para ativar o
Smart Logic Control conversor de frequéncia der a
[0] False (Falso) Insere False (Falso) na regra légica. partld: p:.r quTIquer melo
entrada tal ou outro).
[1] True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE ( g u outro)
. . [40] | Drive Parado Este evento é Verdadeiro, se o
(Verdadeiro) na regra légica. de f ancia f
conversor de frequéncia for
[2] Em funcionamento Ver o grupo do parametro 5-4* 4 L
) . parado ou for parado por inércia,
Relés [5] para obter descricao. . .
- - por qualguer meio (entrada digital
[3] Na Faixa Consulte o grupo do parametro
ou outro).
5-4* Relés [7] para obter descricao.
[4] Na Referéncia Ver o grupo do parametro 5-4* 13-02 Parar Evento
Relés [8] para obter descricao. Option: Funcio:
H A A%
[7] Fora da faixa de Corr | Ver o grupo do parametro 5-4 Selecione a entrada para ativar o
Relés [12] para obter descricao. Smart Logic Control
i i a _4*
(8] Abaixo[Baixo Ze; o grupo do Zararzetro & [0] False (Falso) Insere False (Falso) na regra légica.
_— i3,
elés 1131 para obter descricdo [1] True (Verdadeiro) Insere o valor fixo TRUE
1 A _A¥
[9] AcimalAlto Velr o grupo do pl;aramdetro 5-4 (Verdadeiro) na regra I6gica.
Relés [14 t icdo.
elés [14] para obter descricdo [2] Em funcionamento Ver o grupo do parametro 5-4*
[16] | Adverténcia Térmica | Ver o grupo do parametro 5-4* [ .
" - Relés [5] para obter descricéo.
5s [21 icao.
elés 121] para obter descricao [3] Na Faixa Consulte o grupo do parametro
[17] | Rede Elétrica Fora da | A tensao de rede esta fora da 5-4% Relés [7] para obter descricio
Fai fai a ifi . :
ana — aixa de tensao espcﬂea icada = [4] Na Referéncia Ver o grupo do parametro 5-4*
[18] | Reverséo \,;elr o grupo do Eararzetro 5-4 Relés [8] para obter descricio.
4 1 i3,
elés 125] para obter descricdo [7] Fora da faixa de Corr | Ver o grupo do parametro 5-4*
[19] | Adverténcia Uma adverténcia esta ativa. [ -
- Relés [12] para obter descrigao.
[20] AIarme_Desarm'e Um alarme de desarm.e) estd ativo. 8] Abaixo|Baixo e e e
[21] | Alarme_Bloqueio por |Um alarme de b'quuelo por Relés [13] para obter descricio.
Desarme) de.s‘arme esta ativo. [9] AcimalAlto Ver o grupo do parametro 5-4*
[22] | Comparador 0 Utilizar resuljcado do comparador 0 Relés [14] para obter descricio.
na. |.'egra 9], [16] | Adverténcia Térmica | Ver o grupo do parametro 5-4*
[23] | Comparador 1 Utilizar resuljcado do comparador 1 Relés [21] para obter descricio.
na. regra I6gica. [17] | Rede Elétrica Fora da | A tensdo de rede esta fora da faixa
[24] | Comparador 2 Utilizar resul.tado do comparador 2 Faixa de tensdo especificada.
na. |.'egra ]t [18] | Reversao Ver o grupo do parametro 5-4*
[25] | Comparador 3 Utilizar resuljcado do comparador 3 Relés [25] para obter descricio.
- na. |.fegra I6gica. . [19] | Adverténcia Uma adverténcia esta ativa.
[26] | Regra Logica 0 Ll rels’ul.tado 68 (S (g (0 [20] [ Alarme_Desarme Um alarme de desarme) esta ativo.
— na. |.'egra cgica. — [21] | Alarme_Bloqueio por | Um alarme de bloqueio por
[27] | Regra Légica 1 Utilizar rels’ul.tado da regra légica 1 Desarme) desarme esta ativo.
na regra ldgica.
9 9 [22] | Comparador 0 Utilizar resultado do comparador 0
[28] | Regra Logica 2 Utilizar resultado da regra légica 2 na regra Iégica
l6gica. -
na regra ‘ogica [23] | Comparador 1 Utilizar resultado do comparador 1
[29] | Regra Logica 3 Utilizar resultado da regra légica 3 na regra légica
légica. '
na regra ‘ogica [24] | Comparador 2 Utilizar resultado do comparador 2
na regra légica.
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Comparator Operator IN
Option: Funcéo: Par.LC-10 2
Comparator Operand < =)
[25] | Comparador 3 Utilizar resultado do comparador 3 ~ 2
na regra logica. Par.LC-12 TRUE longer than.
[26] | Regra Légica O Utilizar resultado da regra légica 0 Comparator Value
na regra ldgica.
[27] | Regra Légica 1 Utilizar resultado da regra légica 1
na regra légica.
[28] |[Regra Légica 2 Utilizar resultado da regra légica 2 Além disso, ha valores digitais que serdo comparados a
na regra légica. valores de tempo fixos. Veja a explicagdo no
[29] |Regra Légica 3 Utilizar resultado da regra légica 3 13-10 Comparator Operand. Os comparadores sdo avaliados
na regra légica. uma vez a cada intervalo de varredura. Utilize o resultado
[30] |Timeout0 do SL Utilizar o resultado do (TRUE ou FALSE) (Verdadeiro ou Falso) diretamente. Todos
temporizador 0 na regra légica. 0s parametros, neste grupo de parametros, sdo parametros
311 |Timeout1 do SL Utilizar o resultado do matriciais, com indice 0 a 5. Selecionar o indice 0 para
temporizador 1 na regra légica. programar o Comparador 0; selecionar o indice 1, para
[32] |[Timeout2 do SL Utilizar o resultado do programar o Comparador 1; e assim por diante.

temporizador 2 na regra légica. 13-10 Operando do Comparador

[33] | Entrada Digital_18 Utilizar valor de DI 18 na regra

Matriz [4]
légica.
[34] [Entrada Digital_19 Utilizar valor de DI 19 na regra Option: Funcéo:
I6gica. Selecione a variavel a ser
[35] |Entrada Digital_27 Utilizar valor de DI 27 na regra monitorada pelo comparador.
I6gica. [0] * | Desabilitado O comparador é desabilitado.
[36] |Entrada Digital_29 Utilizar valor de DI 29 na regra (11 | Referencia Referéncia remota (ndo local)
I6gica. resultante como uma
[38] |Entrada Digital_33 porcentagem
[39] |(Comando de Partida | Este evento é Verdadeiro, se o [2] | Feedback Feedback em [Hz].
conversor de frequéncia der a [3] | MotorSpeed (VelocMotor) | Velocidade do motor em Hz.
partida por qualquer meio [4] | MotorCurrent (Corren- Corrente do motor em [A]
(entrada digital o outro). teMotor)
[40] * | Drive Parado Este evento é Verdadeiro, se o [6] | MotorPower Poténcia do motor em [kW] ou
conversor de frequéncia for (PoténciaMotor) [hpl.
parado ou for parado por inércia, [71 | MotorVoltage Tensao do motor em [V]
por qualquer meio (entrada digital (TensdoMotor)
ou outro). [8] [DCLinkVoltage (Tensdo- | Tensao do barramento CC em
BarramCC) I\
[12] | Analoginput53 Expresso como uma
Option: Funcdo: (EntradAnal6g53) porcentagem.
[0] * | Nao Resetar o SLC | Mantém todas as configuragcoes [13] | Analoglnput60 Expresso como uma
programadas no grupo 13. (EntradAnal6g60) porcentagem.
[1]1 | Reinicializar o SLC | Reinicializar todos os parametros do [18] | Pulselnput33 Expresso como uma
grupo 13 com a configuracdo padréo. (EntradPulso33) porcentagem.
[20] | AlarmNumber Exibe o nimero do alarme.
4.10.3 13-1* Comparadores (NumeroAlarm)
[30] [ CounterA (ContadorA) Numero de contagens
Os comparadores sdo utilizados para comparar variaveis [31] | CounterB (ContadorB) Numero de contagens

continuas (i.é., frequéncia de saida, corrente de saida,
entrada analdgica, etc.) com um valor predefinido fixo.
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13-11 Operador do Comparador

Matriz [4]

Option: Funcao:

Selecionar operador a utilizar na
comparacao.

[0] | Menor Que < Resultado da avaliacdo é Verdadeiro se a
variavel selecionada em 13-10 Operando
do Comparador for menor que o valor
fixo em 13-12 Valor do Comparador. O
resultado é Falso se a variavel
selecionada em 13-10 Operando do
Comparador for maior que o valor fixo

em 13-12 Valor do Comparador.

[1] * | Aproxima- O resultado da avaliacéo é Verdadeiro se
damente igual = | a varidvel selecionada em 73-10
Operando do Comparador for aproxima-
damente igual ao valor fixo em 13-712

Valor do Comparador.

[2] | Maior Que >

13-12 Valor do Comparador

Matriz [4]

Légica inversa da opgao [0].

Range: Funcéo:

0.0%| [-9999 - 9999] | Insira o “nivel de disparo” da variavel
monitorada por este comparador.

4.10.4 13-2* Temporizadores

Utilize os resultados para definir um evento (73-57 A¢do do
Controlador do SL) ou como entrada booleana em uma
regra légica (13-40 Regra Ldgica Booleana 1, 13-42 Regra
Légica Booleana 2 ou 13-44 Regra Légica Booleana 3).

Quando o valor do temporizador expirar, o temporizador
muda de estado de False (Falso) para True (Verdadeiro).

13-20 Temporizador do Controlador do SLC

Matriz [3]

Range: Funcéo:

0,0 s*| [0,0-3.600 |Insira o valor para definir a duracéo da
s] saida False (Falsa) do temporizador

programado. Um temporizador somente é
False (Falso) se for iniciado por uma agao
e até que o valor desse temporizador

tenha expirado.

4.10.5 13-4* Regras Logicas

Combinar até trés entradas booleanas (entradas TRUE /
FALSE) de temporizadores, comparadores, entradas digitais,
bits de status e eventos que utilizam os operadores légicos
AND (E), OR (OU) e NOT (NAO). Selecionar entradas
booleanas para o calculo nos 73-40 Logic Rule Boolean 1,
13-42 Logic Rule Boolean 2 e 13-44 Logic Rule Boolean 3.
Definir os operadores utilizados para combinar,
logicamente, as entradas selecionadas nos 13-41 Logic Rule
Operator 1 e 13-43 Logic Rule Operator 2.

Par. LC-41 Par.LC-43 =
Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. LC-40 gle fute &P gleRuleDp &
Logic Rule Boolean 1 ® =
Par.LC-42 oD D 2

Logic Rule Boolean 2

’7
Par.LC-44

Logic Rule Boolean 3

Prioridade de célculo
Os resultados dos 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-41 Logic
Rule Operator 1 e 13-42 Logic Rule Boolean 2 sao calculados
primeiro. O resultado (TRUE / FALSE) (Verdadeiro / Falso)
deste calculo é combinado com as programagdes dos
13-43 Logic Rule Operator 2 e 13-44 Logic Rule Boolean 3,
produzindo o resultado final (TRUE / FALSE) da regra
l6gica.

Matriz [4]

Option: Funcao:

Selecionar primeiro a entrada
booleana para a regra légica
selecionada.

[0] * | False (Falso)
[11 | True (Verdadeiro)

Insere False (Falso) na regra légica.

Insere o valor fixo TRUE
(Verdadeiro) na regra ldgica.

[2] | Em funcionamento Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [5] para obter descricao.

[3] | Na Faixa Consulte o grupo do parametro

5-4* Relés [7] para obter descricdo.

[4] | Na Referéncia Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [8] para obter descricdo.

[7] |Fora da faixa de Corr | Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [12] para obter descricao.

[8] | Abaixo|Baixo Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [13] para obter descricdo.

[9] | AcimalAlto Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [14] para obter descricao.

[16] | Adverténcia Térmica Ver o grupo do parametro 5-4*

Relés [21] para obter descricdo.

[17] | Rede Elétrica Fora da | A tensdo de rede esta fora da faixa

Faixa de tensao especificada.
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13-40 Regra Légica Booleana 1 13-41 Operador de Regra Légica 1

Matriz [4] Matriz [4]
Option: Funcao: Option: Funcao:
[18] | Reversdo Ver o grupo do parametro 5-4* Selecione primeiro o operador légico a ser
Relés [25] para obter descricdo. utilizado nas entradas booleanas dos par.
[19] | Adverténcia Uma adverténcia esta ativa. 13-40 Regra Légica Booleana 1 e 13-42 Regra
[20] | Alarme_Desarme Um alarme de desarme) est3 ativo. Légica Booleana 2
[21] | Alarme_Bloqueio por | Um alarme de bloqueio por [0] * | Desabilitado | Ignora 13-42 Regra Ldégica Booleana 2, 13-43
Desarme) desarme esta ativo. Operador da Regra Légica 2 e 13-44 Regra
[22] | Comparador 0 Utilizar resultado do comparador 0 Ldgica Booleana 3.
na regra logica. [11 | And Avalia a expressdo [13-40] AND [13-42].
[23] [ Comparador 1 Utilizar resultado do comparador 1 [21 [Or Avalia a expressao [13-40] OR [13-42].
na regra ldgica. [3] | And not Avalia a expressdo [13-40] AND NOT [13-42].
[24] | Comparador 2 Utilizar resultado do comparador 2 [4] | Or not Avalia a expressao [13-40] OR NOT [13-42].
na regra légica. [5] | Not and Avalia a expressdo NOT [13-40] and [13-42].
[25] | Comparador 3 Utilizar resultado do comparador 3 [6] | Not or Avalia a expressdo NOT [13-40] OR [13-42].
na regra légica. [71 [ Not and not | Avalia a expressao NOT [13-40] AND NOT
[26] | Regra Légica 0 Utilizar resultado da regra légica 0 [13-42].
na regra légica. [8] [ Not or not | Avalia a expressao NOT [13-40] OR NOT
[27] | Regra Ldégica 1 Utilizar resultado da regra légica 1 [13-42].
na regra légica.
[28] | Regra Légica 2 Utilizar resultado da regra logica 2
na regra ldgica. Matriz [4]
[29] | Regra Ldgica 3 Utilizar resultado da regra légica 3 Option: Funcéao:
na regra ldgica. Selecionar segunda entrada booleana para regra légica
[30] | TimeoutO do SL Utilizar o resultado do selecionada.
temporizador 0 na regra légica. Ver 13-40 Regra Légica Booleana 1 para obter opcoes e
[31] [ Timeout1 do SL Utilizar o resultado do descricoes.
temporizador 1 na regra légica.
[32] [ Timeout2 do SL Utilizar o resultado do
temporizador 2 na regra légica. Matriz [4]
[33] | Entrada Digital_18 Utilizar valor de DI 18 na regra Option: Funcao:
l6gica. Selecione o operador l6gico secundario para
[34] | Entrada Digital _19 Utilizar valor de DI 19 na regra utilizar entradas booleanas calculadas em
l6gica. 13-40 Booleana de Regra Légica 1, 13-41
[35] | Entrada Digital_27 Utilizar valor de DI 27 na regra Operador de Regra Légica 1, entrada 13-42
l6gica. Regra Légica Booleana 2 e a entrada booleana
[36] | Entrada Digital_29 Utilizar valor de DI 29 na regra do 13-42 Regra Légica Booleana 2.
l6gica. [0] * | Desabilitado | Ignora 13-44 Regra Ldgica Booleana 3.
[38] | Entrada Digital_33 [11 | And Avalia expressao [13-40/13-42] AND [13-44].
[39] | (Comando de Partida | Este evento é Verdadeiro, se o [21 |Or Avalia expressao [13-40/13-42] OR [13-44].
conversor de frequéncia der a [3] | And not Avalia expresséo [13-40/13-42] AND NOT
partida por qualquer meio (entrada [13-44].
digital ou outro). [4] |Or not Avalia expressao [13-40/13-42] OR NOT
[40] | Drive Parado Este evento é Verdadeiro, se o [13-44).
conversor de frequéncia for parado [5] [Not and Avalia expressao NOT [13-40/13-42] OR
ou for parado por inércia, por [13-44].
qualquer meio (entrada digital ou [6] [Not or Avalia expressao NOT [13-40/13-42] OR
outro). [13-44].
[71 |Not and not | Avalia a expressao NAO [13-40/13-42] AND
NOT [13-44].
[8] [Not or not | Avalia expressdo NOT [13-40/13-42] OR NOT
[13-44).
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13-44 Regra Légica Booleana 3 13-52 Acéo do SLC

Matriz [4] Matriz [20]
Option: Funcao: Option: Funcao:
Selecionar terceira entrada booleana para regra légica [22] | Funcionar Emite comando de partida
selecionada. para o conversor de
Ver 13-40 Regra Légica Booleana 1 para obter opcoes e frequéncia.
descricoes. [23] | RunReverse (FuncEmRe- Emite comando de partida
versao) inversa para conversor de
“8  4.10.6 13-5* Estados frequéncia.
[24] | Parada Emite comando de parada
frequéncia.
Matriz [20] [25] | Parada répida Emite comando de parada
Option: Funcao: rapida para o conversor de
Selecionar entrada booleana para definir Evento do frequéncia.
Smart Controller. [26] | DCstop (ParadaCC) Emite comando de Parada
Ver 13-40 Regra Légica Booleana 1 para obter opcoes e CC para o conversor de
descricoes. frequéncia.
[27] | Parada p/inércia Conversor dle fre.quén.cia
para por inércia imedia-
Matriz [20] tamente. Todos os
Option: Funcao: comandos de parada,
Selecionar agao corres- inclusive o comando de
pondente a evento do SLC. parada por inércia, param o
As acbes sao executadas SLC.
quando o evento corres- [28] | Congelar Saida Congela a frequéncia de
pondente (13-51 Evento do saida.
Controlador do SL) for [29] | StartTimerO (IniciarTempo- Inicia o temporizador 0.
avaliado como Verdadeiro. rizador0)
[0] * | Desabilitado A funcao esta desativada. [30] | StartTimer1 (IniciarTempo- Inicia o temporizador 1.
[11 | Nenhuma agao N&o é tomada nenhuma rizador1)
acao. [31] | StartTimer2 (IniciarTempo- Inicia o temporizador 2.
[2] | Selec. Setup1 Altera o setup ativo para rizador2)
Setup 1. [32] | SetDO42Low (ProgSaida- Definir saida digital 42 baixa.
[3]1 |Selec.Setup2 Altera o setup ativo para Digital42Baixo)
Setup 2. [33] [ SetRelayLow (ProgReléBaixo) [ Definir relé baixo.
[10] | SelectPresetRef0 (Selecionar- | Seleciona a referéncia [38] | SetDO42High (ProgSaida- Definir saida digital 42 alta.
RefPredef0) predefinida 0. Digital42Alto)
[11] | SelectPresetRef1 (Selecionar- | Seleciona a referéncia [39] [ SetRelayHigh (ProgReléAlto) [ Definir relé alto.
RefPredef1) predefinida 1. [60] | ResetCounterA (ResetarCon- | Zera o contador A.
[12] | SelectPresetRef2 (Selecionar- | Seleciona a referéncia tadorA)
RefPredef2) predefinida 2. [61] | ResetCounterB(ResetarCon- Zera o contador B:
[13] [ SelectPresetRef3 (Selecionar- [ Seleciona a referéncia tadorB)
RefPredef3) predefinida 3.
[14] | SelectPresetRef4 (Selecionar- | Seleciona a referéncia
RefPredef4) predefinida 4.
[15] | SelectPresetRef5 (Selecionar- | Seleciona a referéncia
RefPredef5) predefinida 5.
[16] | SelectPresetRef6 (Selecionar- | Seleciona a referéncia
RefPredef6) predefinida 6.
[17] | SelectPresetRef7 (Selecionar- | Seleciona a referéncia
RefPredef7) predefinida 7.
[18] | SelectRamp1 Seleciona a rampa 1
(SelecionRampa1)
[19] | SelectRamp2 Seleciona a rampa 2
(SelecionRampa2)
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4.11 Grupo do Parametro 14: Fungdes
Especiais

4.11.1 14-** Fungbes Especiais

Grupo do parametro para configuracdo de fungdes
especiais do conversor de frequéncia.

4.11.2 14-0* Chveamnt d Invrsr

14-01 Frequéncia de Chaveamento

Parametros para configurar o tratamento do reset
automatico, tratamento de desarme especial e auto-teste
ou inicializacdo do cartdo de controle.

14-20 Modo Reset

Option: Funcao:
Selecione a fungéo reset apds desarme.
Apos o reset, conversor de frequéncia
pode ser reinicializado.

[0] * | Reset Manual Execute reset por meio do botao [reset]

ou das entradas digitais.

AutoReset 1

Executa reset automatico apds desarme.

Option: Funcao: [2] [AutoReset 2 Executa dois resets automaticos ap6s
Selecione a frequéncia de chaveamento para desarme.
minimizar, por ex., o ruido acustico e a perda de [3] [AutoReset 3 Executa trés resets automaticos apoés
poténcia ou maximizar a eficiéncia. desarme.
[0] |2 KHz [4] | AutoReset 4 Executa quatro resets automaticos apos
[1] * |4 KHz desarme.
[2] |8 KHz [5] | AutoReset 5 Executa cinco resets automaticos apos
[41 |16 KHz desarme.

OBSERVACAO!

Para drives de 18,5 kW e 22 kW, a opgéo [4] ndo esta
disponivel.

14-03 Sobremodulagdo

Option: Funcéo:

Este recurso permite controle de velocidade
mais preciso, préximo e acima da velocidade
nominal (50/60 Hz). Outra vantagem com a
sobremodulacdo é a capacidade de
permanecer em velocidade constante
mesmo se a rede elétrica estiver em queda.

[0] | Off
(Desligado)

Desativa a funcdo de sobremodulacdo para
evitar o ripple do torque no eixo do motor.

[1] *| On Conecta a funcdo sobremodulacéo para

obter uma tensado de saida até 15% maior

que a tensado da rede.

4.11.3 14-1* Monitoramento da Rede
Elétrica

Este grupo do parametro fornece funcées para tratamento
do desbalanceamento da rede elétrica.

14-12 Funcgéo no Desbalanceamento da Rede

Option: Funcao:

O funcionamento sob condi¢des severas de
desbalanceamento da rede elétrica reduz a
vida util do drive.

Selecione para a fun¢do assumir quando for
detectado um desbalanceamento de rede
elétrica critico.

[0] * | Desarme Conversor de frequéncia desarma.

[1] | Adverténcia | Conversor de frequéncia emite um alarme.

[2] | Desabilitado

Nenhuma acdo tomada.

[6]

AutoReset 6

Executa seis resets automaticos apods
desarme.

AutoReset 7

Executa sete resets automaticos apés
desarme.

[8]

AutoReset 8

Executa oito resets automaticos apos
desarme.

[9]

AutoReset 9

Executa nove resets automaticos apos
desarme.

[10]

AutoReset 10

Executa dez resets automaticos apods
desarme.

[11]

AutoReset 15

Executa quinze resets automaticos apds
desarme.

[12]

AutoReset 20

Executa vinte resets automaticos apds
desarme.

[13]

Reset
automatico
infinito

Executa um numero infinito de resets
automaticos apos desarme.

ACUIDADO

O motor pode dar partida sem
adverténcia.

14-21 Tempo para Nova Partida Automatica

Range:

Funcao:

10 s*

[0 - 600 s]

Insira o intervalo de tempo desde o desarme
até o inicio da funcdo reset automatico. Este
parametro esta ativo quando 74-20, Modo
Reset estiver programado para Reset
Automadtico [1] - [13].

14-22 Modo Operagao
Option:

Funcéo:

Utilize este parametro para especificar
opera¢do normal ou para inicializar todos os
parametros, exceto 15-03 Energizar agbes,
15-04 Superaquecimentos e 15-05 Sobretensdo.

[o] *

Operacao
Normal

Conversor de frequéncia funciona em
operagao normal.

MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss




Descri¢cbes de Parametros Guia de Programacéao do VLT® Micro Drive FC 51

14-22 Modo Operagao

Option: Funcao:

[2] | Inicializacdo | Reinicializa todos os parametros para as
configuragdes padrédo, exceto 015-03 Energizar
acoes, 15-04 Superaquecimentos e 15-05
Sobretensdo. Conversor de frequéncia
reinicializa durante a energizacao seguinte.
14-22 Modo de operagdo também reverte para

a configuracdo padrao Operagédo normal [0].

14-26 Atraso do Desarme na Falha do Inversor

Range: Funcéo:

[Relacionado a | 0 - 30 | Quando o conversor de frequéncia
poténcial s detectar uma sobretensdo no tempo
programado, um desarme sera acionado
apo6s o tempo programado.

Se valor = 0, 0 modo prote¢do é desabi-
litado.

OBSERVACAO!

Recomenda-se desativar o modo
prote¢do em aplicagbes de icamento.

Dependente da | [0 - | Quando o conversor de frequéncia
aplicagédo* 35 s] | detectar uma sobretensao no tempo
programado, um desarme sera acionado
apods o tempo programado.

Se valor = 0, 0 modo protegdo é desabi-
litado.

OBSERVAGAO!

Recomenda-se desativar o modo
protecdo em aplicagées de icamento.

4.11.4 14-4* Otimiz. de Energia

Estes parametros ajustam o nivel de otimizacdo da energia,
nos modos Torque Varidvel (TV) e Otimizacdo Automdtica
da Energia (AEO - Automatic Energy Optimization).

14-41 Magnetizacao Minima do AEO

Range: Funcéo:

66%* | [40 - 75%] | Insira a magnetizacdo minima permitida para
9 G p p
AEO. Selecionar um valor baixo reduz a perda
de energia no motor, porém, também pode
reduzir a resisténcia a variagdes repentinas da

carga.
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4.12 Grupo do Parametro 15: Informacao 4.12.1 15-3* Registro de Falhas
do VLT

Este grupo do parametro contém um log de falhas que
Grupo do parametro contendo informagbes sobre dados mostra as causas dos ultimos dez desarmes.
operacionais, configuracdo de hardware, versao de
software etc.

15-30 Reg. de Falhas: Cédigo de Erro

” Range: Funcéo:
0| [0 - 255] | Visualizar o cédigo de erro e verificar o seu
Range: Funcao: significado nas Instrucées de Operacao doVLT
0 dias*| [0 - 65535 Visualizar quantos dias o conversor de Micro.
dias] frequéncia foi energizado.

O valor é salvo no desligamento e nao 4.12.2 15-4* |dentific. do VLT
pode ser reinicializado.

15-01 Horas de funcionamento Parametros que contém informagdes somente leitura sobre
= a configuracdo de hardware e software do conversor de
Range: Funcao: gurag

- frequéncia.
0*| [0 - 2147483647] | Ver as horas de funcionamento do motor.

O valor ¢ salvo no desligamento e pode 15-40 Tipo do FC

ser reinicializado em 15-07 Reinicialzar Option: Funcao:

Contador de Horas de Funcionamento.

| | Visualizar tipo de FC.

15-02 Medidor de kWh 15-41 Secao de Poténcia

Range: Funcao: Option: Funcio:

0| [0 -65535] | Exibir o consumo de energia em kWh como um Visualizar a secdo de poténcia do conversor de

valor médio ao longo de uma hora.

frequéncia.

Reinicialize o contador em 15-06 Reinicializar o
Contador de kWh. 15-42 Tensao

15-03 Energizacées Option: _Funcdo:

| | Visualizar a tensédo do conversor de frequéncia.

Range: Funcéo:
0| [0 -2147483647] | Visualizar o nimero de vezes que o 15-43 Versao do Software
conversor de frequéncia foi energizado. Option: Funcéo:
O contador ndo pode ser reinicializado. Visualizar a versdo do software do conversor de

frequéncia.

15-04 Superaquecimentos

Range: Funcdo: 15-46 Numero do Pedido do Conversor de frequéncia

0| [0 - 65535] | Exibir o nimero de vezes que o conversor de Option: Funcéo:
frequéncia foi desarmado devido ao superaque-

Visualizar o nimero do pedido para solicitar o conversor
cimento.

de frequéncia novamente, em sua configuragéo original.

15-48 Ne do ID do LCP

Option: Funcao:

O contador ndo pode ser reinicializado.

15-05 Sobretensées

Range: Funcéo:

| | visualizar numero do ID do LCP.

0*| [0 - 65535] | Exibir o nimero de vezes que o conversor de

frequéncia foi desarmado devido a sobretensio. 15-51 Numero de Série do Conversor de frequéncia

O contador ndo pode ser reinicializado. Option: Funcio:

15-06 Resetar Contador de kWh | | Visualizar numero de série do conversor de frequéncia.

Option: Funcéo:
[0] * | Nao Resetar o SLC O contador nao é reinicializado.
[1] Reinicializar Contador | Contador é reinicializado.

15-07 Reset do Contador de Horas de Funcion.

Option: Funcao:
[0] * | Ndo Resetar o SLC O contador néo é reinicializado.
[1 Reinicializar Contador Contador ¢ reinicializado.
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4.13 Grupo do Parametro 16: Leituras de
Dados

16-00 Control Word
Funcéo:

Range:

0*| [0 - 65535] | Visualizar a ultima control word valida enviada
para o conversor de frequéncia através da porta

de comunicagao serial.

16-11 Poténcia [hp]
Range:
[ohp | 0-99hp]

Funcao:

| Exibir a poténcia de saida, em hp.

16-12 Tensdo do Motor
Range: Funcao:

lo0" | 100-9999V]

| Visualizar tensdo da fase do motor.

16-13 Freqiiéncia

16-01 Referéncia [Unidade] Range: Funcio:
Range: Funcao: | 0,0 Hz* | [0,0 - 400,0 Hz] | Exibir a frequiéncia de saida, em Hz |
0,000% | [-4999,000 - Visualizar a referéncia remota total. A 16-14 C te do Mot

4999,000] referéncia total é a soma das referéncias . OHENEE GO MHOtOF

de pulso, analdgica, predefinida, do
potencidometro do LCP, do bus local e

de congelar.

16-02 Referéncia %

Range: Funcéo:
0,0¢| [-200,0 - Visualizar a referéncia remota total, em
200,0%] porcentagem. A referéncia total é a soma

das referéncias de pulso, analdgica,
predefinida, do potenciémetro do LCP, do
bus local e de congelar.

16-03 Status Word

Range: Funcao:

0*| [0 - 65535] | Visualizar a status word enviada para o
conversor de frequéncia através da porta de

comunicagéo serial.

16-05 Valor Real Principal %

Range: Funcao:
0.00* [ [-100.00 - Exibir a word de dois bytes enviada
100.00%] com a status word para o barramento

do Mestre, reportando o Valor Real

Principal.

16-09 Leit.Personalz.
Range: Funcéo:

0,00*

[0,00 -
9999,00%)]

Leitura personalizada baseada nas
programacées de 0-31 Escala minima de
leitura personalizada, 0-32 Escala mdxima
de leitura personalizada e 4-14 Limite
superior da velocidade do motor

4.13.1 16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]

Funcao:

| 0 kw= | [0 - 99 kW] | Exibir a poténcia de saida em kW.

Range: Funcao:

[ 0,00 A*

[0,00 - 655 A] | Visualizar corrente da fase do motor.

16-15 Frequéncia [%]

Range: Funcéo:
0,00* | [-100,00 - Visualizar uma word de dois bytes
100,00%)] relatando a frequéncia real do motor

como uma porcentagem de 4-14 Limite

Superior da Velocidade do Motor

16-18 Térmico Calculado do Motor

Range: Funcao:

0%*| [0 - 100%] | Exibir a carga térmica calculada do motor,
como porcentagem da carga térmica estimada
do motor.

4.13.2 16-3* Status do Drive

16-30 Tensao de Conexao CC
Range:
[o v~

Funcao:

[0 - 10.000 V] | Exibir a tensdao do barramento CC

16-34 Temperatura do Dissipador

Range: Funcéo:

0*| [0 - 255°C] | Visualizar a temperatura do dissipador de calor

do conversor de frequéncia.

16-35 Térmico do Inversor

Range: Funcao:

0%* | [0 - 100%] | Visualizar a carga térmica calculada no
conversor de frequéncia em relacdo a carga
térmica estimada no conversor de frequéncia.

16-36 Inv. Nom. Corrente
Range: Funcéo:

0,00 A*

[0,01 - 655 A] | Visualizar a corrente continua nominal

do inversor.

16-37 Inv. Corrente max.
Range: Funcéo:

0,00 A*

[0,1 - 655 A] | Visualizar a corrente intermitente maxima
do inversor (150%).

w
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16-38 Estado do SLC
Range:

Funcéo:

16-68 Entrada de Pulso

Range: Funcaéo:

0* | [0 - 255] | Visualizar nimero do estado ativo do SLC.

4.13.3 16-5* Referéncia&Fdback

16-50 Referéncia Externa

Range: Funcéo:

20 Hz* | [20 - 5000 Hz] | Exibir a frequiéncia de entrada em um

terminal de entrada de pulso.

16-71 Saida do Relé [bin]
Range:
o« | 10-1

Funcao:

| Exibir a configuracdo do relé.

16-

72 Contador A

0.0%*

[-200.0 - 200.0%]

Exibir a soma de todas as referéncias
externas, em porcentagem.

Range:

Funcao:

16-51 Referéncia de Pulso

Range: Funcao:

0.0 %*

[-200.0 - 200.0%)] | Exibir a entrada de pulso real,

convertida para uma referéncia, em

porcentagem.

16-52 Feedback

Range: Funcao:
0.000% | [-4999.000 - Exibir o feedback analdgico ou
4999.000] de pulso em Hz.

4.13.4 16-6*Entradas e Saidas

16-60 Entrada digital 18, 19, 27, 33
Range:
0*| [0-1111]

Funcao:

Exibir os estados do sinal das entradas digitais

ativas.

16-61 Entrada Digital 29

0* | [-32768 - 32767] | Visualizar valor presente do Contador A

16-73 Contador B
Range:
0% | [-32768 - 32767] | Visualizar valor presente do Contador B

Funcao:

4.13.5 16-8* Porta do FC

Parametro para exibir referéncias da Porta do FC.

16-86 REF 1 da Porta do FC
Range:

0* | [0x8000 - Ox7FFF] [ Visualizar a referéncia recebida
atualmente da Porta do FC.

Funcao:

4.13.6 16-9*Leitura do Diagnos

16-90 Alarm Word

Range: Funcao:

0*

[0 - OXFFFFFFFF]

Range:

Funcao:

Por meio da alarm word enviada através

0*

[0-1] | Exibir o estado do sinal na entrada digital 29.

16-62 Entrada Analégica 53 (volt)
Range:
0.00*

Funcdo:

[0,00 - 10,00 V] | Exibir a tensao de entrada no terminal

de entrada analdgica.

16-63 Entrada Analégica 53 (corrente)
Range: Funcéo:

0.00*

[0,00 - 20,00 mA] | Exibir a corrente de entrada em um

terminal de entrada analdgica.

16-64 Entrada Analégica 60
Range:
0.00*

Funcdo:

[0,00 - 20,00 mA] | Exibir o valor real na saida 60, como

uma referéncia ou como um valor de

protegao.

16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
Range:
0,00 mA*

Funcao:

[0,00 - 20,00 mA] | Exibir a corrente na saida

analdgica 42.

da porta de comunicagao serial em cédigo
hex.

16-92 Warning Word

Range: Funcéo:

0*| [0 - OXFFFFFFFF] | Visualizar a warning word enviada através
da porta de comunicagao serial em cédigo
hex.

16-94 Ext. Status Word
Range:

0*| [0 - OXFFFFFFFF] | Visualizar a warning word estendida
enviada através da porta de comunicacdo

Funcéo:

serial em cédigo hex.
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Guia de Programacéao do VLT® Micro Drive FC 51

5.1.1 indice de conversao

Os diversos atributos de cada parametro sdo exibidos na secdo Configuracdes de Fabrica. Os valores de parametro sdo
transferidos somente como numeros inteiros. Os fatores de conversdo sao, portanto, utilizados para transferir decimais de

acordo com Tabela 5.1.

Exemplo:

1-24 A Corrente do Motor tem um indice de conversao de -2 (ou seja, fator de conversao de 0,01 de acordo com Tabela 5.1).
Para definir o parametro para 2,25 A, transfira o valor 225 via Modbus. O fator de conversdo 0,01 significa que o valor
transferido é multiplicado por 0,01 no drive. O valor 225 transferido no bus é assim percebido como 2,25 A no conversor de

frequéncia.

indice de conversdo Fator de conversao
2 10

1 100

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

Tabela 5.1 Tabela de conversao

5.1.2 Alteracao durante a operagao

"TRUE" (Verdadeiro) significa que o parametro pode ser alterado enquanto o conversor de frequéncia estiver em funcio-
namento e “FALSE” (Falso) significa que o conversor de frequéncia deve ser parado antes de uma alteracdo poder ser feita.

5.1.3 2-Setup

‘Todos os setups: O parametro pode ser programado individualmente em cada um dos dois setups, ou seja, um Unico

parametro pode ter dois valores de dados diferentes.
'1 setup”: O valor dos dados sera o mesmo nos dois setups.

5.1.4 Tipo

Tipo de dados Descricdo Tipo

2 N inteiro 8 Int8

3 N inteiro 16 Int16

4 N inteiro 32 Int32

5 8 sem sinal algébrico Uint8

6 16 sem sinal algébrico Uint16

7 32 sem sinal algébrico Uint32

9 String visivel VisibleString
56 MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss
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5.1.5 0-** Operagao/Display

Par,a metro Descricdo do Parametro Valor Padréo 2 Setup Alteragio Du_rante a | Indice d_e Tipo
Nimero Operagao conversao
0-03 Definigdes Regionais [0] Internacional 1 setup FALSE (Falso) - Uint8
Estado Operacion. na Energiz.
0-04 (Manual) [1] Ref. parada forcada=ant. Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
0-10 Setup Ativo [1] Setup 1 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
0-11 Editar Setup [1] Setup 1 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
0-12 Setups de conexdo [20] Vinculado Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
Escala Minima de Leitura Persona-
0-31 lizada 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Int32
0-32 Escala Max. de Leitura Personalizada 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Int32
0-40 Tecla HAND ON (Manual Ligado) LCP [1] Ativado Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
0-41 Tecla [Off / Reset] do LCP *[1] Ativar Todos Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
0-42 Tecla [Auto on] do LCP [1] Ativado Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
0 - 50 LCP Copia [0] Sem copia 1 setup FALSE (Falso) - Uint8
0 - 51 Cép. Setup [0] Sem cépia 1 setup FALSE (Falso) - Uint8
0 - 60 Senha do Main Menu 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
Acesso ao Menu Principal/ Quick
0-61 Menu sem Senha 0 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
5.1.6 1-** Carga/Motor
Nf do Descri¢do do Parametro Valor Padréo 2 Setup Alteracdo du.rante a | Indice d.e Tipo
pardametro operagao conversao
1-00 Modo Configuragao [0] Malha aberta veloc. Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
1-01 Principio de Controle do Motor [1] WC+ Todos o0s setups | FALSE (Falso) - Uint8
1-03 Caracteristicas de Torque [0] Torque constante Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
[2] Como modo 7-00 Modo
1-05 Configuracao do Modo Manual Configuragdo Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
1-20 Poténcia do Motor Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
1-22 Tensdo do Motor Todos os setups | FALSE (Falso) 0 Uint16
1-23 Frequéncia do Motor Todos os setups | FALSE (Falso) 0 Uint16
1-24 Corrente do Motor Todos os setups | FALSE (Falso) -2 Uint16
1-25 Velocidade Nominal do Motor Todos os setups | FALSE (Falso) 0 Uint16
1-29 Ajuste Automatico do Motor (AMT) [0] Off 1 setup FALSE (Falso) - Uint8
1-30 Resisténcia do Estator (Rs) Todos os setups | FALSE (Falso) -2 Uint16
1-33 Reatancia Parasita do Estator (X1) Todos os setups | FALSE (Falso) -2 Uint32
1-35 Reatdncia Principal (Xh) Todos os setups | FALSE (Falso) -2 Uint32
1-50 Magnetizacdo do Motor a 0 Hz 100% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
Velocidade Min. de Magnetiz.
1-52 Normal [Hz] 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
1-55 Caracteristicas U/f - U Todos os setups [ True (Verdadeiro) 0 Uint16
1-56 Caracteristicas U/f - F Todos os setups [ True (Verdadeiro) 0 Uint16
Compensacdo de Carga em Baixa
1-60 Velocidade 100% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
Compensacdo de Carga em Alta
1-61 Velocid 100% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
1-62 Compensacdo de Escorregamento 100% Todos o0s setups | True (Verdadeiro) 0 Int16
Const. d Tempo Compensg d
1-63 Escorregam. 0,1s Todos o0s setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
1-71 Atraso da Partida 0s Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint8
1-72 Funcdo de Partida [2] ParadInérc/tempAtra Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
1-73 Flying Start [0] Desabilitado Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
1-80 Fun¢do na Parada [0] Parada por inércia Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
1-82 Veloc. Min. p/ Func.na Parada [RPM] 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
1-90 Protecao Térmica do Motor [0] Sem protecao Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
1-93 Recurso do Termistor [0] Nenhum Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
MG02C528 - VLT® é marca registrada da Danfoss 57
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5.1.7 2-** Freios

o = n
pa':ar::tro Descricdo do Parametro Valor Padrao 2 Setup Altera:::r:;r:nte a !:::/ceergi Tipo
2-00 Corrente de Hold CC 50% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
2-01 Corrente de Freio CC 50% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
2-02 Tempo de Frenagem CC 10 s Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16

Veloc. de Acionamento da Frenagem
2-04 CcC 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
2-10 Funcéo de Frenagem [0] Off Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
2-11 Resistor do Freio (ohm) Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
2-16 Frenagem CA, Corr Max 100% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
2-17 Controle de Sobretensao [0] Desabilitado Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
2-20 Corrente de Liberacao do Freio 0A Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) -2 Uint32
2-22 Velocidade de Ativacdo do Freio [Hz] 0 Hz Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) -1 Uint16
5.1.8 3-** Referéncia/Rampas
o = —
pa:lar::tro Descri¢do do Pardmetro Valor Padrao 2 Setup Alteragszr:‘;r:nte a (I:)::Ic:r;i Tipo
3-00 Intervalo de Referéncia [0] Min. - Max. Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) - Uint8
3-02 Referéncia Minima 0 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
3-03 Referéncia Méaxima 50 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
3-10 Referéncia Predefinida 0% Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Int16
3-11 Velocidade de Jog [Hz] 5 Hz Todos o0s setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
3-12 Valor de Catch Up/Slow Down 0% Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Int16
3-14 Referéncia Relativa Predefinida 0% Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Int16
3-15 Fonte da Referéncia 1 [1] Analdgico em 53 Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) - Uint8
3-16 Fonte da Referéncia 2 [2] Analdgico em 60 Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) - Uint8
3-17 Fonte da Referéncia 3 [11] Referéncia do bus local Todos os setups | TRUE (Verdadeiro) - Uint8
Fonte d Referéncia Relativa
3-18 Escalonada [0] Sem funcao Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
3-40 Tipo de Rampa 1 [0] Linear Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
3-41 Tempo de Aceleracdo da Rampa 1 3s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
Tempo de Desaceleragao da Rampa
3-42 1 3s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
3-50 Tipo de Rampa 2 [0] Linear Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
3-51 Tempo de Aceleracdo da Rampa 2 3s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
Tempo de Desaceleragdo da Rampa
3-52 2 3s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
3-80 Tempo de Rampa do Jog 3s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
3-8l Tempo de Rampa da Parada Répida 3s 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint32
5.1.9 4-** Limites/Adverténcias
o = n
pa':ér::tro Descricdo do Parametro Valor Padréo 2 Setup Alteragsgr:gznte a c[rcl)::/ceers(:ii Tipo
4-10 Sentido de Rotacao do Motor [2] Nos dois sentidos Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
4-12 Lim. Inferior da Veloc. do Motor [HZ] 0 Hz Todos o0s setups | FALSE (Falso) -1 Uint16
Lim. Superior da Veloc do Motor
4-14 [Hz] 65 Hz Todos os setups | FALSE (Falso) -1 Uint16
4-16 Limite de Torque do Modo Motor 150% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
4-17 Limite de Torque do Modo Gerador 100% Todos os setups [ True (Verdadeiro) 0 Uint16
4 -40 Adverténcia de Frequéncia Baixa 0 Hz Todos os setups [ True (Verdadeiro) -1 Uint16
4-41 Adverténcia de Frequéncia Alta 400 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
4-50 Adverténcia de Corrente Baixa 0A Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
4-51 Adverténcia de Corrente Alta 26 A Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
4 -54 Adverténcia de Referéncia Baixa -4999 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
4 - 55 Adverténcia de Referéncia Alta 4999 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
4 -56 Adverténcia de Feedback Baixo -4999 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
4 -57 Adverténcia de Feedback Alto 4999 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
4 -58 Funcédo Fase do Motor Ausente [1] Ligado Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
4 -61 Bypass de Velocidade De [Hz] 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
4-63 Bypass de Velocidade Até [Hz] 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
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5.1.10 5-** Entrada/Saida Digital

Ne do Descri¢do do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteragio du_rante a | Indice c!e Tipo
parametro operagao conversiao
5-10 Terminal 18 Entrada Digital [8] Partida Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-11 Terminal 19 Entrada Digital [10] Reversao Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-12 Terminal 27 Entrada Digital [1] Reset Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-13 Terminal 29 Entrada Digital [14] Jog Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-15 Terminal 33 Entrada Digital [16] Ref. predefinida bit 0 | Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-34 Em atraso, Terminal 42 Saida Digital 0,01s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2- Uint16
5-35 Fora de Atraso, Terminal 42 Saida Digital 0,01s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
5-40 Relé de Funcao [0] Fora de funcionamento [Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
5-41 Atraso de Ativacao do Relé 0,01s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
5-42 Atraso de Desativacdo, Relé 0,01s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
5-55 Baixa Frequéncia do Terminal 33 20 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
5-56 Alta Frequéncia do Terminal 33 5000 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
5-57 Terminal 33 Ref./Feedb. Valor 0 Todos os setups [True (Verdadeiro) -3 Int32
5-58 Terminal 33 Ref./Feedb. Valor 50 Todos os setups [ True (Verdadeiro) -3 Int32
5.1.11 6-** Entrada/Saida Analégica
Nf do Descri¢do do Parametro Valor Padrdo 2 Setup Alteracdo du.rante a | Indice d.e Tipo
parametro operagao conversao
6 - 00 Timeout do Live Zero 10 s Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint8
6 - 01 Fun¢do Timeout do Live Zero [0] Off Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
6-10 Terminal 53 Tensdo Baixa 0,07 V Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-11 Terminal 53 Tensdo Alta 10V Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-12 Terminal 53 Corrente Baixa 0,14 mA Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-13 Terminal 53 Corrente Alta 20 mA Todos os setups [ True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-14 Terminal 53 Ref./Feedb. Baixo Valor 0 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
6-15 Terminal 53 Ref./Feedb. Alto Valor 50 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
Terminal 53 Const. de Tempo do
6-16 Filtro 0,01 s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-19 Modo do terminal 53 [0] Modo de tensao 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
6-22 Terminal 60 Corrente Baixa 0,14 mA Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-23 Corrente Alta do Terminal 60 20 mA Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-24 Terminal 60 Ref./Feedb. Valor 0 Todos os setups [ True (Verdadeiro) -3 Int32
6-25 Terminal 60 Ref./Feedb. Valor 50 Todos os setups [ True (Verdadeiro) -3 Int32
Constante de Tempo do Filtro do
6 - 26 Terminal 60 0,01 s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6 - 80 LCP Potencidometro Ativado 1 1 setup FALSE (Falso) - Uint8
6 - 81 Ref. baixa do potenciémetro do LCP 0 Todos o0s setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
6 - 82 Ref. alta do potencidometro do LCP. 50 Todos os setups | True (Verdadeiro) -3 Int32
6 - 90 Modo do Terminal 42 [0] 0-20 mA Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
6 - 91 Terminal 42 Saida Analdgica [0] Fora de funcionamento Todos o0s setups | True (Verdadeiro) - Uint8
6-92 Terminal 42 Saida Digital [0] Fora de funcionamento Todos o0s setups | True (Verdadeiro) - Uint8
6 - 93 Terminal 42 Escala Minima de Saida 0% Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
6-94 Terminal 42 Escala Méxima de Saida 100% Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
5.1.12 7-** Controladores
Ne do Descri¢do do Parametro Valor Padréo 2 Setup Alteragio du~rante a | Indice d~e Tipo
pardmetro operagéo conversao
Recurso de Feedback 1 CL de
7 -20 Processo [0] Sem funcdo Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
Controle Normal/Inverso do PI de
7 - 30 Processo [0] Normal Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
7 - 31 Anti Windup do Pl de Processo [1] Ativado Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
Velocidade de partida do Pl de
7-32 Processo 0 Hz Todos os setups | True (Verdadeiro) -1 Uint16
Ganho Proporcional do Pl de
7 -33 Processo 0,01 Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint16
7 -34 Tempo de Integr. do Pl de Processo 9999 s Todos os setups | True (Verdadeiro) -2 Uint32
Fator de Feed Forward do Pl de
7 -38 Processo 0% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
7 -39 Larg Banda Na Refer. 5% Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint8
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5.1.13 8-** Com. e Opcionais

Ne do Descricdo do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteragio du_rante a | Indice d_e Tipo
pardmetro operagido conversao
8 - 01 Tipo de Controle [0] Digital e Control Wrd Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 -02 Origem do Controle [1] FC RS485 Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 -03 Tempo de Timeout da Control Word 1s 1 setup True (Verdadeiro) -1 Uint16
8 - 04 Funcdo Timeout da Control Word [0] Off 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
8 - 06 Reset do Timeout da Control Word [0] Sem funcao 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
8 -30 Protocolo [0] FC 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
8 - 31 Endereco 1 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
8-32 Baud rate da porta do FC [2] 9600 Baud 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
8-33 Paridade da Porta do FC [0] Paridade Par 1 Bit de Parada 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
8 -35 Atraso Minimo de Resposta 0,01 s 1 setup True (Verdadeiro) -3 Uint16
8-36 Atraso Max de Resposta 5s 1 setup True (Verdadeiro) -3 Uint16
Configuracéo de Leitura do PCD da
8 -43 Porta do FC 0 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
8 - 50 Selecdo de Parada por Inércia [3] Logica OU Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 -51 Selecdo de Parada Rapida [3] Loégica OU Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 -52 Selecdo de Frenagem CC [3] Logica OU Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 -53 Selecdo da Partida [3] Logica OU Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 - 54 Selecdo da Reversdo [3] Logica OU Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 - 55 Selecdo do Setup [3] Logica OU Todos o0s setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8 - 56 Selecdo da Referéncia Predefinida [3] Logica OU Todos o0s setups | True (Verdadeiro) - Uint8
8-94 Feedb. do bus 1 0 Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Int16
5.1.14 13-** Smart Logic
Ne do Descricdo do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteracao du~rante a | Indice d~e Tipo
pardmetro operagao conversao
13 - 00 Modo Controlador do SL [0] Off 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 -01 Iniciar Evento [39] Comando de partida 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 -02 Parar Evento [40] Drive parado 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13-03 Reinicializar o SLC [0] Nao reinicializar 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13-10 Operando do Comparador [0] Desabilitado 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13- 11 Operador do Comparador [1] Aprox. igual 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 -12 Valor do Comparador 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Int32
13 - 20 Temporizador do SLC 0s 1 setup True (Verdadeiro) -1 Uint32
13 - 40 Regra Ldgica Booleana 1 [0] False (Falso) 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 41 Operador de Regra Légica 1 [0] Desabilitado 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 42 Regra Ldgica Booleana 2 [0] False (Falso) 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 43 Operador de Regra Légica 2 [0] Desabilitado 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 44 Regra Ldgica Booleana 3 [0] False (Falso) 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 51 Evento do SLC [0] False (Falso) 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
13 - 52 Acao do SLC [0] Desabilitado 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
5.1.15 14-** Funcdes Especiais
Ne do Descricdo do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteracao du~rante a | Indice d~e Tipo
parémetro operagao conversao
14 - 01 Frequéncia de Chaveamento [1] 4,0 kHz Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
14 - 03 Sobremodulagéo [1] Ligado Todos os setups | FALSE (Falso) - Uint8
Funcéo no Desbalanceamento da
14 - 12 Rede [0] Desarme Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
14 - 20 Modo Reset [0] Reset manual Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
Tempo para Nova Partida
14 - 21 Automatica 10s Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint16
14 - 22 Modo Operagao [0] Operac¢éo normal 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
14 - 26 Acao na Falha do Inversor [0] Desarme Todos os setups | True (Verdadeiro) - Uint8
14 - 41 Magnetizacdo Minima do AEO 66 % Todos os setups | True (Verdadeiro) 0 Uint8
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5.1.16 15-** Informacao do VLT

Indice
Ne do Descri¢do do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteragdo du_rante a de Tipo
pardmetro operagao convers
ao

15 - 00 Tempo de operagdo 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
15 - 01 Horas de funcionamento 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
15-02 Medidor de kWh 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
15 - 03 Energiza¢des 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
15 - 04 Superaquecimentos 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
15 - 05 Sobretensbes 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
15 - 06 Resetar Contador de kWh [0] Nao reinicializar 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8

Reset do Contador de Horas de
15 - 07 Funcion. [0] Nao reinicializar 1 setup True (Verdadeiro) - Uint8
15 - 30 Reg. de Falhas: Cédigo de Erro 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8 5
15 - 40 Tipo do FC 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString
15 - 41 Secdo de Poténcia 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString
15 - 42 Tenséo 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString
15 - 43 ID do SW da Placa de Controle 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString

Conversor de frequénciaN° do
15 - 46 pedido 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString
15 - 48 LCP Id N° 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString

Numero de série do Conversor de
15 - 51 frequéncia 1 setup FALSE (Falso) 0 VisibleString
5.1.17 16-** Leituras de Dados

Ne do Descricdo do Parametro Valor Padrao 2 Setup Alteragdo du_rante a | Indice d_e Tipo
pardmetro operagao conversao

16 - 00 Control Word 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 01 Referéncia [Unidade] 0 1 setup True (Verdadeiro) -3 Int32
16 - 02 Referéncia % 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Int16
16 - 03 Status Word 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 05 Valor Real Principal [%] 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Int16
16 - 09 Leit.Personalz. 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Int32
16 - 10 Poténcia [kW] 0 1 setup True (Verdadeiro) -3 Uint16
16 - 11 Poténcia [hp] 0 1 setup True (Verdadeiro) -3 Uint16
16 - 12 Tensdao do Motor 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 13 Frequéncia 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Uint16
16 - 14 Corrente do Motor 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 15 Frequéncia [%] 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Uint16
16 - 18 Térmico Calculado do Motor 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 30 Tenséo do Barramento CC 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 34 Temp. do Dissipador de Calor 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 35 Térmico do Inversor 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 36 Corrente Nom. Current 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 37 Corrente Corrente max. 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 38 Estado do SLC 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 50 Referéncia Externa 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Int16
16 - 51 Referéncia de Pulso 0 1 setup True (Verdadeiro) -1 Int16
16 - 52 Feedback [unidade] 0 1 setup True (Verdadeiro) -3 Int32
16 - 60 Entrada digital 18,19,27,33 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 61 Entr digital 29 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 62 Entrada analégica 53 (V) 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 63 Entrada analégica 53 (mA) 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 64 Entrada Analégica 60 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 65 Saida Analdgica 42 [ mA] 0 1 setup True (Verdadeiro) -2 Uint16
16 - 68 Entr.Pulso 33 20 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint16
16 - 71 Saida do Relé [bin] 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint8
16 - 72 Contador A 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Int16
16 - 73 Contador B 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Int16
16 - 86 REF 1 da Porta Serial 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Int16
16 - 90 Alarm Word 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
16 - 92 Warning Word 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
16 - 94 Ext. Status Word 0 1 setup True (Verdadeiro) 0 Uint32
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6 Resolucao de Problemas

Uma adverténcia ou um alarme ¢ sinalizado pelo LED
respectivo na parte frontal do conversor de frequéncia e
indicado por um cédigo no display.

Uma adverténcia permanece ativa até que a sua causa seja
eliminada. Sob certas condi¢des, a operacdao do motor
ainda pode ter continuidade. As mensagens de adverténcia
podem referir-se a uma situagao critica, porém, nao
necessariamente.

No caso de um alarme, o conversor de frequéncia tera
desarmado. Os alarmes devem ser reinicializados a fim de
que a operacdo inicie novamente, desde que a sua causa
tenha sido eliminada.

Isto pode ser realizado de trés modos:
1. Utilizando a tecla de controle [RESET] no painel
de controle do LCP.

2. Por meio de uma entrada digital com a funcao
“Reset”.
3 Através da comunicacdo serial.

OBSERVACAO!

Apé6s uma reinicializagdo manual utilizando o botdo
[RESET] no LCP, o botdao AUTO ON (Automético Ligado) ou
HAND ON (Manual Ligado) deve ser pressionado para
reinicializar o motor.

Se um alarme nao puder ser reinicializado, provavelmente
é porque a sua causa nao foi eliminada ou porque o
alarme estd bloqueado por desarme (consulte também a
tabela na préxima pagina).

ACUIDADO|

Os alarmes que sdo bloqueados por desarme oferecem
protecdo adicional, o que significa que a alimentagdo de
rede elétrica deve ser desligada, antes que o alarme possa
ser reinicializado. Apds ser ligado novamente, o conversor
de frequéncia ndo estara mais bloqueado e podera ser
reinicializado como descrito acima apds a causa ter sido
corrigida.

Os alarmes que nao estdao bloqueados por desarme podem
também ser reinicializados, utilizando a fun¢ao de reset
automatico, no 74-20 Reset Mode (Adverténcia: é possivel
ocorrer ativagdo automatical)

Se uma adverténcia e um alarme estiverem marcados por
um cédigo, na tabela da pagina a seguir, significa que ou
uma adverténcia aconteceu antes de um alarme ou que é
possivel especificar se uma adverténcia ou um alarme sera
exibido para um determinado defeito.

Isso é possivel, por exemplo, no 7-90 Motor Thermal
Protection. Depois de um alarme ou desarme, o motor para
por inércia e o alarme e a adverténcia piscam no conversor
de frequéncia. Uma vez que o problema tenha sido
eliminado, apenas o alarme continuaré piscando.

Nao |Descrigcao Adverténci | Alarme Blog. por Erro Referéncia de
. a Desarme Parametro
2 Erro live zero (X) (X) 6-01
4 Falta de fase elétrica (X) (X) (X) 14-12
7 Sobretensdo CC X X

8 Subtensdo CC X X

9 Sobrecarga do inversor X X

10 Superaquecimento do ETR do motor (X) (X) 1-90
11 Superaquecimento do termistor do motor (X) (X) 1-90
13 [Sobrcorr. X

14 [Falha de aterramento X X X

16 | Curto-Circuito X X

17 | Timeout da Control Word (X) (X) 8-04
25 Resistor de freio em curto circuito X X

27 | Circuito de frenagem em curto circuito X

28 | Verific. do Freio X

29 |Superaquecimento da placa de poténcia X X

30 |Perda de fase U (X) (X) 4-58
31 [Perda de fase V (X) (X) 4-58
32 |Perda de fase W (X) (X) 4-58
38 |Falha interna X X

44  [Defeito do terra 2 X X

47 [Falha na Tenséo de Controle X X
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N&o |Descrigao Adverténci | Alarme Blog. por Erro Referéncia de
a Desarme Parametro

51 | Verificaggo AMT Unom € lnom
52 [AMT baixo Inom
53 | Motor muito grande para AMA

54 | Motor muito pequeno para AMA

55 Parametro AMT fora da faixa

63 Freio Mecanico Baixo

XX |X|[X|X|X]|Xx<

80 |Drive Inicializado no Valor Padrao

84 | A conexao entre o drive e o LCP foi perdida
85 [Botdo desabilitado

86 | A copia falhou

87 [Dados invélidos do LCP

88 |Dados incompativeis do LCP

89 |Parametros somente de leitura:

90 |O banco de dados dos parametros estd ocupado

91 | O valor do parametro nao é vélido neste modo

XIX|IX|IX|IX|X|X]|X]|Xx

92 [O valor excede os limites min./max. do

parametro

Tabela 6.1 Lista de Cédigos de Adverténcia/Alarme

(X) Dependente do pardmetro

Um desarme é a acdo que resulta quando surge um
alarme. O desarme para o motor por inércia e pode ser
reinicializado pressionando o botdo de reset ou efetuando
um reset através de uma entrada digital (grupo do
parametro 5-1*[1]). O evento original que causou um
alarme nédo pode danificar o conversor de frequéncia ou
causar condicdes de perigo. Um bloqueio por desarme é
uma acao quando ocorre um alarme, o que pode causar
danos no conversor de frequéncia ou em pecas
conectadas. Uma situacdo de Bloqueio por Desarme
somente pode ser reinicializada por meio de uma
energizagao.

Indicagdo do LED
Adverténcia amarela

Alarme vermelha piscando

As alarm words, warning words e status words estendidas
podem ser lidas através do barramento serial ou do
fieldbus opcional para diagnéstico. Ver também

16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word e 16-94 Ext. Status
Word.
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6.1.1 Alarm, Warning e Status Word Estendida

Par 16-90 Par 16-92 Par 16-94
Bit Hex Dec AlarmWord WarningWord ExtendedStatusWord
0 1 1 Verific. do Freio Rampa
Temperat. do cartdo d
1 Temperat. do cartdo d poténcia poténcia AMT funcionando
2 Falha Aterramto Partida SH/SAH
3 8 Reducéo de vel.
4 10 16 Ctrl.word TO Ctrl.word TO Catch-up
5 20 32 Sobrcorr. Sobrcorr. Acima do feedack alto
Abaixo do feedback
6 40 64 Limite de torque baixo
80 128 TérmMtrSuper TérmMtrSuper Corrente de saida alta
100 256 ETR excss motr ETR excss motr Corrente de saida baixa
Acima da frequéncia
9 200 512 Sobrecarga do inversor Sobrecarga do inversor alta
Abaixo da frequéncia
10 400 1024 Subtensao CC Subtensao CC baixa
1 800 2048 Sobretensdo CC Sobretensdo CC
12 1000 4096 Curto-Circuito
13 2000 8192 Frenagem
14 4000 16384 Falta Fase Elétr Falta Fase Elétr
15 8000 32768 "AMT Néo OK" OVC ativa
16 10000 65536 Erro live zero Erro live zero Freio CA
17 20000 131072 Falha interna
18 40000 262144
Acima da referéncia
19 80000 524288 Perda da fase U alta
Abaixo da referéncia
20 100000 1048576 Perda da fase V baixa
21 200000 2097152 Perda da fase W Ref. Local/Ref. Remota
22 400000 4194304
23 800000 8388608 Falha na Tenséo de Controle
24 1000000 16777216
25 2000000 33554432 Lim. d Corrente
26 4000000 67108864 Curto circuito no resistor do freio
27 8000000 134217728 Curto circuito no IGBT do freio
Fases do motor
28 10000000 268435456 M4/M5: Defeito do terra (desat.) ausentes
29 20000000 536870912 Drive inicialzad
30 40000000 1073741824 Indefinido
Banco de dados
31 80000000 2147483648 Freiomecan.baix ocupado

As alarm words, warning words e status words estendidas podem ser lidas via barramento serial para fins de diagnostico.
Ver também 16-94 Ext. Status Word.

ADVERTENCIA/ALARME 2, Erro live zero

O sinal no terminal 53 ou 60 é menos que 50% do valor
programado em 6-10 Terminal 53 Baixa Tenséo, 6-12
Terminal 53 Corrente baixa e 6-22 Terminal 60 Corrente

baixa.

ADVERTENCIA/ALARME 4, Falta de fase elétrica

Ha uma fase ausente no lado da alimentacdo ou o
desbalanceamento da tensdo de rede esta muito alto. Essa
mensagem também é exibida para uma falha no

retificador do conversor de frequéncia.

Solugdo do Problema: Verifique a tenséo de alimentacéo e
as correntes de alimentacdo para o conversor de
frequéncia. A falha pode ser causada por distor¢des na
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rede elétrica. A instalacdo de um Filtro de Linha Danfoss
pode corrigir esse problema.

ADVERTENCIA/ALARME 7, Sobretensdo CC
Se a tensdo do circuito intermediario exceder o limite, o
conversor de frequéncia desarma apds um periodo.

Resolucao de Problemas
Conectar um resistor de freio

Aumentar o tempo de rampa

Mudar o tipo de rampa

Ative as funcdes em 2-10 Brake Function.
Aumento 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

A falha pode ser causada por distor¢des na rede elétrica. A
instalacao de um Filtro de Linha Danfoss pode corrigir esse
problema.

ADVERTENCIA/ALARME 8, Subtensio CC

Se a tensdo do circuito intermediario (barramento CC) cair
abaixo do limite de subtensao, o conversor de frequéncia
verifica se ha alimentacdo de reserva de 24 V CC
conectada. Se ndo houver alimentacdo de reserva de 24 V
conectada, o conversor de frequéncia desarma apos um
atraso de tempo fixado. O atraso varia com a poténcia da
unidade.

Solugéo do Problema:
Verifique se a tensdo da alimentagdo corresponde
a tensdo do conversor de frequéncia.

Execute teste de tensdo de entrada
Execute o teste de circuito de carga leve

ADVERTENCIA/ALARME 9, Sobrecarga do inversor

O conversor de frequéncia esta prestes a desativar devido
a uma sobrecarga (corrente muito alta durante muito
tempo). Para protecado térmica eletrénica do inversor o
contador emite uma adverténcia em 98% e desarma em
100%, acionando um alarme simultaneamente. O conversor
de frequéncia ndo pode ser reinicializado até o contador
estar abaixo de 90%.

A falha é devida ao conversor de frequéncia estar
sobrecarregado em mais de 100% durante muito tempo.

Resolugao de Problemas
Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente nominal do conversor de
frequéncia.

Compare a corrente de saida mostrada no LCP
com a corrente do motor medida.

Exiba a Carga Térmica do Drive no LCP e
monitore o valor. Ao funcionar acima das caracte-
risticas nominais de corrente continua do
conversor de frequéncia, o contador devera
aumentar. Ao funcionar abaixo das caracteristicas
nominais de corrente continua do conversor de
frequéncia, o contador devera diminuir.

Ver a secdo derating no Guia de Design para obter mais
detalhes se for exigida uma frequéncia de chaveamento
alta.

ADVERTENCIA/ALARME 10, Temperatura de sobrecarga do
motor

De acordo com a protecdo térmica eletrénica (ETR), o
motor estd muito quente. Selecione se o conversor de
frequéncia deve emitir uma adverténcia ou um alarme
quando o contador alcancar 100% no 7-90 Motor Thermal
Protection. A falha ocorre quando o motor estiver sobrecar-
regado em mais de 100% durante muito tempo.

Resolugdo de Problemas
Verifique se o motor esta superaquecendo.

Verifique se o motor esta sobrecarregado mecani-
camente

Verifique se a corrente do motor programada no
1-24 Motor Current esta correta.

Certifique-se de que os Dados do motor nos
parametros 1-20 a 1-25 estdo programados
corretamente.

AMT em funcionamento em 1-29 Ajuste
Automético do Motor (AMT). O limite de corrente
de pico do inversor (aprox. 200% da corrente
nominal) foi excedido. A adverténcia ira durar
8-12 s aproximadamente e, em seguida, o
conversor de frequéncia desarmara e emitira um
alarme. Desligue o conversor de frequéncia e
verifique se o eixo do motor pode ser girado e se
o tamanho do motor é compativel com o
conversor de frequéncia. Se o controle do freio
mecanico estendido estiver selecionado, o
desarme pode ser reinicializado externamente.
pode ajustar o conversor de frequéncia para o
motor com mais precisao e reduzir a carga
térmica.

ADVERTENCIA/ALARME 11, Superaquecimento do termistor
do motor

O termistor poderd estar desconectado. Selecione se o
conversor de frequéncia deve emitir uma adverténcia ou
um alarme no 7-90 Motor Thermal Protection.

Resolugdo de Problemas
Verifique se o motor estd superaquecendo.

Verifique se o motor estd sobrecarregado mecani-
camente.

ADVERTENCIA/ALARME 13, Sobrecorrente

O limite da corrente de pico do inversor (aprox. 200% da
corrente nominal) foi excedido. A adverténcia ird durar de
8 a 12 s, aproximadamente e, em seguida, o conversor de
frequéncia desarmard e emitirda um alarme. Desligue o
conversor de frequéncia e verifique se o eixo do motor
pode ser girado e se o tamanho do motor é compativel
com o conversor de frequéncia. Se o controle do freio
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mecanico estendido estiver selecionado, o desarme pode
ser reinicializado externamente.

Solucdo do Problema:

Remova a poténcia e verifique se o eixo do
motor pode ser girado.

Verifique se o tamanho do motor é compativel
com conversor de frequéncia.

Verifique os parametros 1-20 a 1-25 quanto aos
dados corretos do motor.

ALARME 14, Falha de Aterr. (ground)
Ha corrente das fases de saida para o terra, no cabo entre
o conversor de frequéncia e o0 motor ou no préprio motor.

Solugéo do Problema:
Remova a poténcia para o conversor de
frequéncia e repare o defeito do terra.

Com um megometro, verifique se ha falhas de
aterramento no motor medindo a resisténcia ao
aterramento dos cabos do motor e do motor.

ALARME 16, Curto circuito
Ha curto circuito no motor ou na fiagdo do motor.

Remova a poténcia para o conversor de frequéncia e
repare o curto circuito.

ADVERTENCIA/ALARME 17, Timeout da Control Word

Nao ha comunicacdo com o conversor de frequéncia.

A adverténcia somente estara ativa quando o 8-04 Fung¢ao
Timeout da Control Word NAO estiver programado para
OFF (Desligado).

Se 0 8-04 Fun¢éo Timeout da Control Word estiver definido
para Parada e Desarme, uma adverténcia sera exibida e o
conversor de frequéncia desacelerara até desarmar,
enquanto emite um alarme. O par. 8-03 Tempo de Timeout
da Control Word poderia provavelmente ser aumentado.

Solugdo do Problema:
Verifique as conexdes do cabo de comunicacgao
serial.

Aumento8-03 Tempo de Timeout da Control Word

Verifique o funcionamento do equipamento de
comunicagao.

Verifique a integridade da instalagdo com base
nos requisitos de EMC.

ADVERTENCIA 25, Curto circuito no resistor de freio

O resistor de freio é monitorado durante a operagao. Se
ocorrer um curto circuito, a funcdo de frenagem é
desativada e a adverténcia é exibida. O conversor de
frequéncia ainda estd operacional, mas sem a funcdo de
frenagem. Remova a energia para o conversor de
frequéncia e substitua o resistor do freio (consulte

2-15 Verificag@o do Freio).

ADVERTENCIA/ALARME 27, IGBT do freio

O transistor de freio é monitorado durante a operacéo e,
se ocorrer curto circuito, a funcdo de frenagem sera
desativada e uma adverténcia sera emitida. O conversor de
frequéncia ainda estd operacional, mas como o transistor
do freio estd em curto circuito, uma poténcia consideravel
é transmitida para o resistor do freio, mesmo se estiver
inativo.

Remova a poténcia para o conversor de frequéncia e
remova o resistor do freio.

ADVERTENCIA/ALARME 28, Falha na verificagdo do freio
O resistor do freio ndo esta conectado ou nao esta
funcionando.

ALARME 29, Temperat. Dissip. d Calor

A temperatura maxima do dissipador de calor foi excedida.
A falha de temperatura nédo sera reinicializada até a
temperatura cair abaixo da temperatura do dissipador de
calor definida. Os pontos de desarme e de reinicializagao
sdo diferentes com base no tamanho de poténcia do
conversor de frequéncia.

Solugédo do Problema:
Verifique as condicdes a seguir.
Temperatura ambiente muito alta.

O cabo do motor é muito longo.

Espaco de ventilagcdo incorreto acima e abaixo do
conversor de frequéncia.

Fluxo de ar bloqueado em volta do conversor de
frequéncia.

Ventilador do dissipador de calor danificado.
Dissipador de calor esté sujo.

ALARME 30, Perda de fase U
A fase U do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase U do motor.

ALARME 31, Perda de fase V
A fase V do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor estd ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase V do motor.

ALARME 32, Perda de fase W
A fase W do motor entre o conversor de frequéncia e o
motor esta ausente.

Remova a poténcia do conversor de frequéncia e verifique
a fase W do motor.

ALARME 38, Falha interna

Resolugdo de Problemas
Ciclo de poténcia

Verifique se o opcional esta instalado
corretamente

Verifique se ha fiacdo solta ou ausente
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Podera ser necessario entrar em contato com o seu usar uma senha errada para alterar um parametro
fornecedor Danfoss ou o departamento de servico. Anote protegido por senha.

o numero de cédigo para outras orientagdes de resolucdo
de problemas.

ADVERTENCIA 47, Alim. 24 V baixa

Os 24 VCC sao medidos no cartdo de controle. A fonte
backup de 24 VCC externa pode estar sobrecarregada. Se
nao for este o caso, entre em contacto com o
fornecedorDanfosslocal.

ALARME 51, Verificagdo AMT Unom € Inom

As configuragdes da tensdo do motor, corrente do motor e
poténcia do motor estdo erradas. Verifique as progra-
macdes nos parametros 1-20 a 1-25.

ALARME 55, Param. AMA fora de faixa
Os valores de parametro do motor estao fora da faixa
aceitavel. AMA nao funcionara.

ALARME 63, Freio mecanico baixo

A corrente real de motor ndo excedeu a corrente de
"liberar freio", dentro do intervalo de tempo do "Retardo
de partida".

ALARME 80, Drive Inicializado para valor padrdao

As programacdes do parametro sao inicializadas para o
padrao apds uma reinicializacdo manual. Reinicialize a
unidade para limpar o alarme.

ALARME 84, A conexdo entre o drive e o LCP foi perdida.
Tente montar novamente o LCP com delicadeza.

ALARME 85, Botédo desabilitado
Ver o grupo do parametro 0-4* LCP

ALARME 86, Falha de cépia
Ocorreu um erro ao copiar do conversor de frequéncia
para o LCP ou vice-versa.

ALARME 87, dados invélidos do LCP
Ocorre durante a cépia de LCP se o LCP contiver dados
erréneos - ou se nenhum dado foi carregado para o LCP.

ALARME 88, Dados doLCP incompativeis

Ocorre ao copiar do LCP se os dados forem movidos entre
os conversor de frequéncias com grandes diferencas entre
as versoes de software.

ADVERTENCIA 89, Parametro somente leitura
Ocorre ao tentar gravar para um parametro somente de
leitura.

ALARME 90, Banco de dados do parametro ocupado
O LCP e a RS485 estdo tentando atualizar os parametros ao
mesmo tempo.

ALARME 91, O valor do parametro nao é valido neste
modo
Ocorre ao tentar escrever um valor ilegal no parametro.

ALARME 92, o valor do parametro excede os limites min./
max.

Ocorre ao tentar definir um valor fora da faixa valida. O
parametro sé pode ser modificado quando o motor esta
parado. Err. Uma senha incorreta foi inserida, ocorre ao
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